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系列名 

通信 

方式 

输入 

信号 

传感器 

电电 

功   能 

 

CU-675 

   

 ・NPN 集电极脉冲／电电脉冲输入 

 ・电源：ＡＣ８５～２６４Ｖ  

 ・尺寸 DIN W72×H144×D12２ mm 

RS2    ＲＳ－２３２Ｃ通信 

RS4    ＲＳ－４８５通信（２线式） 

 

RS4W    ＲＳ－４８５通信（４线式） 

  A2   模拟电流输入（DC4～20mA）偏差检出用 

  标准  传感器供給电源 DC12V  100mA 以下 

 S24  传感器供給电源 DC24V  ６0mＡ以下 
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                                                                           ＠CU-675(1)-C 



 

使用使用使用使用时时时时的注意事的注意事的注意事的注意事项项项项                                               

 

感谢您购买本公司的产品。为了您的安全使用，请仔细阅阅以下注意事项。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请在规格电源电压范围内使用本产品。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请不要自行改造或变更本产品，会造成本产品的不正常运行，或引起故障或事故。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请不要把本产品放在直射的阳光下。请不要在规格湿度温度以外或容易结霜结露场所使用。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请不要在有可燃性气体或易燃易爆物的场所使用。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请不要对本产品造成严重的振动、冲击或撞击。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 请防止金属粉末、灰尘或水等液体进入本产品。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 连接电源线时，请注意防止触电等事故的发生。 

 

     ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 本产品没有电源开关，接通电源以后即开始运行。 

 

  ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞ 在通电状态下，请不要触摸接线端口、请不要打开并触摸本体内部，有触电的危险。 
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１．１．１．１．附属品和保修期附属品和保修期附属品和保修期附属品和保修期                                          

 

   附属品的确认    

 

  收到本产品以后，请先确认以下附属品的有无。 

 

  （１）ＣＵ－６75（顾客指定规格）  ・・・・・・・・・・・・・・・１ 

 

  （２）ＣＵ－６75 的使用说明书 ・・・・・・・・・・・・・・・・・１ 

 

  （３）安装小五金  ･・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・4 

 

  （４）防水橡胶垫 ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・2 

 

  （５）单位标标  ・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・・１ 

 

出货时带有（３），（５） 

 

  附带品错错或是缺少时，请及时时系本公司。 

  根据顾客的要求，有些物品可能不被附带。 

 

 

 

 保修期保修期保修期保修期时时时时和保修范和保修范和保修范和保修范围围围围    

 

  １．保修期时 

 

   收到本产品日期起 12 个月以内为保修期时。 

 

  ２．保修范围 

 

   在保修期时内由于本公司的产品质量等问问发生故障时，将在本公司的工厂内无偿为您修理。 

  但是，由于以下原因发生故障时，不在保修范围之内，敬请请解。 

 

   ① 由于不正确按照本说明书或规格书书行不正确操作、使用所引发的故障。 

 

   ② 在本公司不知情的情况下，顾客自行改造、改动、修理本产品所引发的故障。 

 

   ③ 因本公司产品自身以外的缘由所引发的故障。 

 

   ④ 超出设总规格条件的保管、移动或使用所引发的故障。 

 

   ⑤ 因火灾，水灾，地震，雷击，以及其他天灾所引发的故障。 

 



 

- 2 - 

    

２２２２．．．．规规规规    格格格格                                                                                                                                                                                            

 

 【标准规格 】                                                        表.１ 

 項  目 规 格 

表示精度（積算） 

比例换算器１时±０  

（现在位置补正显示、机能停止时） 

  TOTAL 指示计 上段：红色ＬＥＤ６位数  字符高度１０mm 

 ＰＶ指示计（测量値） 中段：红色ＬＥＤ６位数  字符高度１０mm 

 ＳＶ指示计（目标値） 下段：红色ＬＥＤ６位数  字符高度８mm 

 ＣＨ指示计 下段：红色ＬＥＤ１位数  字符高度８mm 

 模拟输入显示 ＡＮＡ灯 点灯 （橙黄色 ３φＬＥＤ） 

 控制信号显示 ＲＵＮ灯 点灯 （绿色 ３φＬＥＤ） 

 減速信号显示 ＳＬＷ灯 点灯 （绿色 ３φＬＥＤ） 

 结束信号显示 ＥＮＤ灯 点灯 （绿色 ３φＬＥＤ） 

 正常停止显示 ＳＴＰ灯 点灯 （绿色 ３φＬＥＤ） 

 偏差异常显示 ＳＴＳ灯 点灯 （红色 ３φＬＥＤ） 

 测量异常显示 ＡＬＭ灯 点灯 （红色 ３φＬＥＤ） 

 手动显示 ＭＡＮ灯 点灯 （橙黄色 ３φＬＥＤ） 

 TOTAL 

（总总） 显示范围 

 ＰＶ 

（测量値） 

 

 ０～９９９９９９ 

    ９９９９９９以上闪闪（无消零） 

 

 ＳＶ设定范围  目标値  ０～９９９９９９ 

比例换算器 一 个 信 号 的 倍 率 １×１０

－ ９

～９９９９任 意设定  

显示小数点数位 一 位 小 数 ～三 位 小 数显示 可 能  

 按开始键、开始信号复位后从”０”开始测量 

 （复位开始 选选时有效） 

 ＰＶ显示 

 复位 

 复位键２秒以上复位／接线端 100ｍＳ以上复位 

 超出补正 

 补正超出ＳＶ値（目标値）的値 

  （００.０００～９９９９９．的范围，任意设定ＳＶ値前停止的値） 

测 

 

 

 

 

 

 

 

 

量 

 传感器输入异常检出 

 在设定的时时内，没有按照设定的脉冲信号输入时、 

输出异常的测量信号、测量异常表示（ＡＬＭ）点灯，批量控制停止。 

 输入信号 

 ＮＰＮ集电极脉冲、或者电电脉冲输入 

 （按 DIP SW 可以转换设定） 

 ＮＰＮ集电极脉冲： MIN １０mA 以上（SINK电流） 

 输入级级 

 电电脉冲： LOW 级级 ２.０Ｖ以下 HI 级级 ３.８～３０Ｖ 

 输入应答 

 LOW：0.01Hz～50Hz  HI：0.01Hz～10kHz 

 但是、duty５０％时 

 标准  ＤＣ＋１２Ｖ（±10％） １００mA  ＭＡＸ（安稳化） 

传 

感 

器 

输 

入 

 传感器电源 

 可选  ＤＣ＋２４Ｖ（±10％）   ６０mA  ＭＡＸ（安稳化） 

 复位信号 

 接线端输入１００ms 以上ＯＮ 

 ＮＰＮ集电极输出、或者无电电接点 

 ＰＶ显示复位或者错错解除 

 SINK电流：MIN １０mA 以上 

信

号 

入 

力 

 开始信号 

停止信号 

 异常信号 

 禁止信号 

接线端输入１００ms 以上ＯＮ 

 ＮＰＮ集电极输出、或者有接点输出 

 SINK电流：MIN １０mA 以上 
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 从开始信号、ＰＶ表示値（测量値）到ＳＶ値（目标値）输出。 

输出中、控制信号表示（ＲＵＮ）灯点亮 

 输出中、控制信号灯点亮 

 控制信号 

输出方式 

继电器１ｃ接点输出 

ＡＣ２５０Ｖ（ＤＣ３０Ｖ）５Ａ ＭＡＸ（负荷电阻） 

 

  ２层階开关或者減速动作模式转换 

  ２层階开关：从开始到设定的値ＯＦＦ、 

  从那儿到ＳＶ値（目标値）的设定的値前输出。 

 

  減速动作： 从ＳＶ値（目标値）的设定値前、到ＳＶ値输出。 

 減速信号 

输出方式 

继电器１ｃ接点输出 

ＡＣ２５０Ｖ（ＤＣ３０Ｖ）５Ａ ＭＡＸ（负荷电阻） 

 PV 表示値（测量値）到 SV 値(目标値)时输出。 

 保持或者１次输出：输出幅０.１～９.９秒的范围设定可能 

 输出中、结束信号显示（ＥＮＤ）灯点亮  结束信号 

输出方式 

继电器１ａ接点输出 

ＡＣ２５０Ｖ（ＤＣ３０Ｖ）３Ａ ＭＡＸ（负荷电阻） 

 测量异常时、偏差异常时、异常信号ＯＮ时输出。 

 测量异常时和测量信号ＯＮ时是测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮 

 偏差异常时偏差异常表示灯（ＳＴＳ）点亮 

 保持输出、开始・停止・复位信号都可能解除 

测量异常信号 

 输出方式 

继电器１ａ接点输出 

ＡＣ２５０Ｖ（ＤＣ３０Ｖ）３Ａ ＭＡＸ（负荷电阻） 

按总总显示同步输出。 

选选同步输出位１～６位。 

输出幅１０ｍＳ、１００ｍＳ还是１秒选选。 

信 

 

号 

 

输 

 

出 

同步脉冲信号 

输出方式 

ＮＰＮ集电极输出 

ＤＣ３０Ｖ ５０ｍＡ ＭＡＸ 

 
数据备份  ＦＲＡＭ数据备份 大约１０年 

电源  ＡＣ８５～２６４Ｖ ５０／６０Ｈｚ 

消 耗 功 率   大约 １９ ＶＡ以下 

使用温湿度范围  ０～５０℃ ３０～８５％RH（但 是 不 能为结露环境） 

重 量   大约８５０ｇ 

尺 寸   Ｗ７２×Ｈ１４４×Ｄ１２２mm（有接线端カ保护罩尺 寸） 

保护等级  IP66 

其 

 

他 

外壳材料  本体 铁材质  正面部 ＡＢＳ 
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  （２）模拟输入（可选规格Ａ２式）                             表.２ 

测量种类  偏差检出用测量 

输入级级  ＤＣ４～２０ｍＡ 

显示时隔  ０．５秒固定 

显示精度  ±０．３％ Ｆ．Ｓ．±１ｄｉｇｉｔ 

Ａ／Ｄ変換位次 大约７０００分解能 

Ａ／Ｄ测量时隔  大约２０ｍＳ 

温度特性  ±５０ｐｐｍ 

输入阻抗  输入抵抗２５０Ω 

测量显示范围  ０～９９９９ 

偏差上下限设定范围  ０～９９９９ 

比例换算器  模拟ＭＡＸ値、０.００１～９９９９任意设定 

 

  （３）通信（可选规格：ＲＳ２、ＲＳ４、ＲＳ４Ｗ式）               表.３ 

 信号级级 

 ＲＳ２：   ＩＥＥ ＲＳ－２３２基准 

 ＲＳ４（Ｗ）：ＩＥＥ ＲＳ－４８５基准 

 
 通信方式  半２重通信方式 

 通信速度  ２４００bps／４８００bps／９６００bps／１９２００bps 

 开始位  １位固定 

 停止位  １位固定 

 数据位  按７、８位模式转换 

 奇偶位 无 ／奇 数 ／偶 数    任 意选选  

 收发信数据 

 TOTAL显示、ＰＶ显示、ＳＶ値设定 

模拟显示，偏差（上限値・下限値）   命令命令命令命令方式方式方式方式 

 通信编编  ＡＳＣＩＩ编编 
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３．３．３．３．动动动动作作作作概要概要概要概要                                                                                                                                                                                                    

    

① 控制动作（自动动作） 

 

1) 按开始键或者、开始信号ＯＮ时的ＳＶ値（目标値）开始批量控制。 

   注）批量控制中，不能变更ＳＶ値，所以设定ＳＶ値（目标値）在批量控制停止时。 

2) 到达设定后的ＳＶ値（目标値）以前、输出控制信号。 

3) 设定超出补正値时、到达「ＳＶ値－超出补正値」前，输出控制信号。 

4) 減速信号、以２阶段开关或者減速动作模式输出。 

        ・減速动作请参考２０页页１５。 

        ・２阶段开关动作请参考２１页页１６。  

5) 控制信号解除后、按照被设定时机、结束信号输出。 

6) 控制动作中、停止键或者停止信号ＯＮ时、控制信号或者 

減速信号立即解除、输出结束信号。 

7) 测量异常时、异常信号时、偏差异常时与 6)相同控制信号或者減速信号、 

立即解除、但不输出结束信号。 

测量异常和异常信号ＯＮ时、输出测量异常信号、测量异常表示灯（ＡＬＭ）点亮。 

偏差异常时、输出测量异常信号、测量异常表示灯（ＳＴＳ）点亮。 

8) 控制信号输出后、到结束信号输出完以前、不能再启动。 

9) 停止键或者停止信号ＯＮ时，开始键、开始信号不运行。 

 

 

② 控制动作（手动动作） 

 

1) 开始键、开始信号ＯＮ时、输出控制信号。 

不输出減速信号注意。 

2) 开始键、开始信号ＯＦＦ时、解除控制信号。 

不输出结束信号注意。 

3) 控制信号输出中、测量异常时、控制信号解除、不过异常信号ＯＮ时 

偏差异常时、上面的动作继继。 

4) 停止键或者停止信号ＯＮ时、解除控制信号。 

 

③ 异常动作 

 

・测量异常 

批量控制时、按模式０６（２６页）设定条件以下的输入脉冲数、即停止全部的控制动作、测量异常信号

和测量异常表示（ＡＬＭ）灯。 

手动动作时也相同。 

普通开始动作、现在値比ＳＶ値大的状态开始时也测量异常信号和测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮。 

 

・异常信号 

输入同时、立即停止全部的控制动作即停止、输出测量异常信号测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮。 

手动动作时、输出测量异常信号测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮。 

 

・偏差异常（可选Ａ２式） 

对模拟输入、设定的値以下或者以上（或者双方）时、即停止全部的控制动作、 

输出测量异常信号、测量异常表示（ＡＬＭ）和偏差异常表示灯（ＳＴＳ）点亮。 

手动动作时、输出测量异常信号、测量异常表示（ＡＬＭ）和偏差异常表示灯（ＳＴＳ）只点亮。 

 

④ 复位动作 

 

・正面部  复位键 

按２秒、ＰＶ显示复位。解除保持测量异常信号。 

・后面接线端 复位信号 

输入时、解除保持的测量异常信号。 
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４．４．４．４．指示器安装的方法指示器安装的方法指示器安装的方法指示器安装的方法                                                                                                                                                                                        

 

 指示器的安装方法 

 

  １．               在面板上按尺寸切割、从前面插入指示计。 

 

                     ※防水使用的场合，请套上付属的防水橡胶垫 

                        在指示计和面板之时。 

 

                                                           面板切割尺寸 

 

 

 

 

 

 

 

   页１ 

 

 

 

  

 

  ２． 

 

 

                    

 

 

在指示计的左右两侧上插入安装固定用小五金。 

 

 

 

 

 

   页２ 

 

 

 

 

  ３． 

 

 

                               滑板安装在小五金后侧（接线台侧）、用螺丝刀 

                               拧紧螺丝、将指示计固定好。 

                               （左右两侧一共四个） 

 

 

 

 

页３ 

    

 

    指示计安装的时候 

 

１．请安装至水平状态 

２．请安装在厚１.０mm～４.０mm 的面板上 

３．请不要把安装的五金装置的螺丝拧得过紧。（如果拧得过紧，主机可能会损坏。） 

   

 

 

指示计 

面板 

防水像胶垫 

固定小五金 

螺丝刀 

固定小五金 
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５．５．５．５．接接接接线线线线端端端端连连连连接接接接方法方法方法方法                                                                                                                                                                                

 

≪ 接线端连接页 ≫  

 

                                                                                  页.4 

 

 

 

 

 

 Ａ．３线式脉冲输出传感器   页.5          Ｂ．２线式脉冲输出传感器   页.6 

                                                     或者有接点输出传感器 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ① 传感器输入 

   请连接接线端１，２，３号。 

 

 ② 复位信号 

   复位信号ＯＮ时、把ＰＶ测量値恢复为”０”。 

   异常输出也解除。（与正面的复位键相同。） 

   请连接接线端３，４号。 

 

    注：注：注：注：如果如果如果如果批量批量批量批量控制控制控制控制中中中中复位复位复位复位、、、、不能不能不能不能正常正常正常正常批量批量批量批量控制控制控制控制注意。注意。注意。注意。 

 

 

 ③ 停止信号 

   批量控制中停止信号ＯＮ时，停止批量控制。 

解除控制、減速信号。不输出结束信号。 

 

   停止中、解除测量异常信号。（与正面的停止键相同动作。） 

   请连接接线端６，７号。 

 

電源供給型      電圧・電流定格が合わない場合 

 

 

 

 

ﾊﾟﾙｽｾﾝｻ  

 

別電源 

 

 

ﾊﾟﾙｽｾﾝｻ 

 

ﾊﾟﾙｽｾﾝｻ

 

电源供给型 电电、电流定格不符合时 

脉冲传感器 脉冲传感器 脉冲传感器 其它电源 
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 ④ 开始信号 

   停止时信号输入后开始批量控制、同时输出控制信号。 

 

   输出测量异常信号时、测量异常信号的解除后开始批量控制。 

   （与正面的开始键相同动作。） 

请连接接线端７，８号。 

 

 ⑤ 异常信号 

   批量控制时异常信号 ON 后停止批量控制。解除控制、減速信号。 

   同时、测量异常信号测量异常表示灯（ＡＬＭ）点亮。不输出结束信号。 

      请连接接线端９，１０号。 

 

⑥ 禁止信号 

禁止信号 ON时，不积算脉冲输入信号。 

      请连接接线端３，５号。 

 

 

 ⑦ Ｆ.Ｇ. 

   连接接线端１４号接地。 

 

 ⑧ 电源 

   ＡＣ电源 ＡＣ８５～２６４Ｖ的电源输入。 

   请连接接线端１５，１６号。 

 

 ⑨ 测量异常信号 

     下面的情况时输出。请连接接线端１７、１８号。 

 

・测量异常 

    开始批量控制、按下面的条件输出测量异常信号、停止批量控制。 

 

    1) 在设定时时内、没有按照被设定的数量的脉冲信号输入时 

    2) 超出批量控制开始时显示値ＳＶ値（目标値）时 

 

   ・异常信号 

    输入异常信号时、输出测量异常信号、测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮、批量控制停止。 

    

   ・偏差异常（可选Ａ２式） 

    模拟输入表示値、超出设定値时、输出测量异常信号、偏差异常显示灯 

（ＳＴＳ）点亮，停止批量控制。 

 

 ⑩ 结束信号 

   ＰＶ値（测量値）达到ＳＶ値（目标値）时输出。 

   输出时机、和输出幅可以设定。 

   请连接接线端１９，２０号。 

 

 ⑪ 減速信号 

   现在的控制动作減速动作时输出。 

   请连接接线端２１，２２．２３号。 

 

 ⑫ 控制信号 

   开始信号ＯＮ时输出。控制信号在测量値到达ＳＶ値（目标値）以前持续输出。 

      请连接接线端２４，２５．２６号。 

 

 ⑬ 同步脉冲输出 

    按模式０８的设定、输出同步脉冲信号。 

      （ＮＰＮ集电极输出连接ＧＮＤ） 

      请连接接线端１０、１１号。 

 

⑭ 通信连接器（可选通信） 

Ｄ－Ｓｕｂ ９ｐｉｎ是连接器。 

 

 

 ⑮ 模拟输入（可选Ａ２式） 

   输入偏差检出用测量使用的模拟信号。 

   超过设定値时，停止批量控制、输出测量异常信号并且偏差异常显示灯（ＳＴＳ）点亮。 

    解除控制、減速信号。 

   请连接接线端１２，１３号。 
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 ！    

 

・・・・连连连连接接接接时时时时的的的的注意事項注意事項注意事項注意事項    

 

   １）连接电源线时，请注意并避免触电等事故的发生。 

 

   ２）电源输入确认 

      请仔细确认好接线端口名称后再接线。 

 

   ３）请仔细确认好接线端口名称后再接线。 

 

   ４）根据传感器的种类，输入输出的配线不同，所以请参考第７页  页.４～页.６的连接页配线。 

     传感器供給电源ＤＣ１２Ｖ１００mA ＭＡＸ（可选：ＤＣ２４Ｖ６０mA）， 

     所以请不要成过负荷。如果配线错错，传感器和输入输出电路可能会损坏。 

 

   ５）不要在传感器以外的设备上使用传感器电源。 

 

   ６）接线的螺丝一定要彻底拧紧。  
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６６６６．．．．输入输入输入输入，，，，输出电路的结构输出电路的结构输出电路的结构输出电路的结构                                     

 

传感器输入                                                                      页７ 

 

 

 

信号输入                                                       页８ 

 

 

 

模拟输入                                                        页９ 

 

 

 

信号输出                                                        页１０ 
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7777．．．．DIPDIPDIPDIP 开关开关开关开关的的的的设设设设定定定定                                                                                                                                                                            

 

 

 按照 DIP 开关的设定可以转换输入应答周波数、ＮＰＮ集电极开路脉冲输入、电电脉冲输入。 

   

                                                     

                                                                              表.４ 

 

 

１ ２ 

 ＮＰＮ集电极输入 ＯＮ  

 电电脉冲输入 ＯＦＦ  

 输入周波数 ５０Hz 以下 （ＬＯ）  ＯＮ 

Ｓ 

Ｗ 

设 

定 

表 

 输入周波数 １０kHz 以下（ＨＩ）  ＯＦＦ 

 

 

                                                                        

 

                                    

 

  从外壳的侧面的孔设定 DIP 开关。 

    出场时、如果没有特级指定，默认设定为ＮＰＮ集电极开路输入，输入频率为ＨＩ。 

 

                                                                               页１１ 

 

 

 

 

 

 

O
N

 
 
 
O

F
F

 

⇔

 

１ ２ 

Ｏ  N    

ディップスイッチDIP 开关 
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8888．．．．正面的名称与功能正面的名称与功能正面的名称与功能正面的名称与功能                                                                                                           

 

                                                           页.１２ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                       

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ① ＴＯＴＡＬ指示计 

     测量显示时：显示 TOTAL 値（合总）。 

   模式设定时：显示模式 No.。 

 

 ② Ｐ.Ｖ.指示计 

     测量显示时：显示ＰＶ値（测量値）。 

   模式设定时：按模式显示数据値。 

 

 ③ Ｓ.Ｖ.指示计 

     测量显示时：显示目标値（ＳＶ値）。 

 

 ④ ＣＨ指示计 

     测量显示时：显示ＣＨ设定时：ＣＨＮｏ．。 

   通信（ＲＳ－２３２、ＲＳ－４８５）动作时：显示「ｔ」。 

 

 

 

 

7 8 9 

4 5 6 

1 2 3 

0 

SV 

CH 

TOTAL 

P.V. 

S.V. CH 

1 

2 

3 4 

A 

B 

显示灯 

键按 操作部分 
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灯显示部 

     控制状态的显示灯。 

                                                   页.１３ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 机能 名称 色 机 能 说 明 

① 控制信号显示 ＲＵＮ 绿色 控制信号输出时、点灯。 

② 減速信号显示 ＳＬＷ 绿色 減速信号输出时、点灯。 

③ 结束信号显示 ＥＮＤ 绿色 结束信号输出时、点灯。 

④ 正常停止显示 ＳＴＰ 绿色 正常状态停止时、点灯。 

⑤ 手动显示 ＭＡＮ 橙黄色 手动时、点灯。 

⑥ 模拟输入显示 ＡＮＡ 橙黄色 模拟输入表示中、点灯。 

⑦ 偏差异常显示 ＳＴＳ 红色 偏差异常时、点灯保持。 

⑧ 测量异常显示 ＡＬＭ 红色 测量异常时、异常信号ＯＮ时、灯保持。 

 

 

 

 

 

A 
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 按键操作部分 

                                         页.１４ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 键键键键标标标标键键键键    名称 显 示 名 机 能 说 明 

测量显示时 ＳＶ値设定。 

① 

 

ＳＶ键 

各设定时 不使用。 

测量显示时 ＣＨ模式时、ＣＨＮｏ．换转。 

② 

 

ＣＨ键 

ＣＨ设定时 

ＳＶ値设定ＣＨ设定换转。 

ＣＨ设定中ＣＨＮｏ．变更。 

测量显示时 模式设定。 

③ 

 

模式模式模式模式键    

模式设定时 模式Ｎｏ．变更。 

测量显示时 总总値设定。 

④ 

 

总总总总总总总总键 

各设定时 不使用。 

测量显示时 控制动作中停止控制动作。 

⑤ 

 

停止停止停止停止键    

移位移位移位移位键 模式设定时 

作为移位键动作。 

设定位向右面移动。 

测量显示时 

解除异常输出。此键按２秒以上后、ＰＶ显示复位、ＰＶ显示値

归０。 

⑥  

复位复位复位复位键    

增加键 

模式设定时 

增加键作为机能。 

设定値数値增加１。 

自动模式时 按住２秒以上、换转手动模式。 

手动时 按住２秒以上、自动换转模式。 

模式设定时 不保存设定値、恢复测量显示。 

ＳＶ値设定时 ＳＶ设定时：消去设定値。 

频道 

设定时 

频道设定时：消去设定値。 

⑦ 

     

清除清除清除清除键    

总总 

设定时 

总总设定时：消去设定値。 

自动模式时 开始控制动作。 

手动时 ＯＮ时、输出控制信号。 ⑧ 

 

开始开始开始开始键    

各设定时 不使用。 

测量显示时 ＳＶ・偏差的显示换转。（可选Ａ２式） 

⑨ 

 

确定键    

各设定时 保存设定値、恢复测量显示。 

测量显示时 不使用。 

⑩ 

        

       

  数字数字数字数字键    

各设定时 输入ＳＶ値、频道、总总设定时、数値。 

7 8 9

4 5 6

1 2 3

0

SV

CH

0 9～

SV 

CＨ 

START 

００００    

9999    

B 

～～～～    
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9999．．．．设设设设定定定定菜菜菜菜单单单单                                                                                                                                                                                    

    

<<<<<<<<测试测试测试测试模式模式模式模式>>>>>>>>    
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<<<<<<<<各各各各种种种种设设设设定定定定动动动动作作作作>>>>>>>>    
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10101010．．．．初始初始初始初始设设设设定値和初始化定値和初始化定値和初始化定値和初始化                                     

 

 

  顾客没有特殊规格要求时，通常（出厂时）是下表（表 5、表 6）的设定値。 

如果顾客有特殊指定时会按照顾客的要求设定初始值。 

 

      各模式的设定値                          表.５ 

模式Ｎｏ. 初期设定値 设定记录栏 

Ａ～Ｄ Ｇ Ｈ Ｉ J K L Ｇ Ｈ Ｉ J K L 

Ｐ－００ － 

 

０ １ ０ １ １ － 

 

     

Ｐ－０１ 
－ 

 

１ ０ ０ ０ ３ 
－ 

 

      

Ｐ－０２ 
－ 

 

０  ０. ０ ０ ０ 
－ 

 

  .    

Ｐ－０３ 
－ 

 

－ ０ １  ５. ０ 
－ 

 

－      

Ｐ－０４ 
－ 

 

 ０. ５ －  ０. １ 
－ 

 

   －   

Ｐ－０５ 
－ 

 

０ － ０ － － 
－ 

 

 －  － － 

Ｐ－０６ 
－ 

 

０  ２. ０ ０ ０ 
－ 

 

     

Ｐ－０７ 
－ 

 

１ ０ ０ ０ ３ 
－ 

 

      

Ｐ－０８ 
－ 

 

－ 

 

０ － ０ － 
－ 

 

 － 
 

 

－ － 

Ｐ－０９ 
－ 

 

－ １ ０ ０  ０. 
－ 

 

－      

Ｐ－１０ 
－ 

 

１ ６ ０ － － 
－ 

 

   － － 

Ｐ－１１ 
－ 

 

－ ９ ９ ９  ９ 
－ 

 

－      

Ｐ－１２ 
－ 

 

－ ０ ０ ０  ０ 
－ 

 

－      

Ｐ－１３ 
－ 

 

２ １ ０ － － 
－ 

 

   － － 

Ｐ－１４ 
－ 

 

０ ０ － － － 
－ 

 

  － － － 

 

各ＣＨ的设定値                                表.６ 

ＣＨ Ｎｏ. 初期设定値 设定键记栏 

Ａ～Ｄ Ｇ Ｈ Ｉ J K L Ｇ Ｈ Ｉ J K L 

ＣＨ－０ 

 

０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－１ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－２ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－３ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－４ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－５ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－６ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－７ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－８ ０ ０ ０ ０ ０. ０       

ＣＨ－９ ０ 0 ０ ０ ０. ０       

 

 

     〔初期化〕〔初期化〕〔初期化〕〔初期化〕 

         按此键的同时，打开电源能够书行初始化。 

         初始化后，各模式、预设和显示置位的设定値请参考表 5、表 6。 

 

    〔注意〕〔注意〕〔注意〕〔注意〕 

 

    ※初始化以后，现在的所有设定値都会变成初始设定値，所以在初始化以前要事先备份或键录 

      现在的所有设定値 

 

    ※因干扰等原因内部总算发生紊乱时，请按照上面的方法书行初始化以后，再设定希望的数値。 
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１１．１１．１１．１１．ＳＶ値（ＳＶ値（ＳＶ値（ＳＶ値（目目目目标标标标値値値値））））设设设设定定定定和和和和变变变变更更更更的方法的方法的方法的方法                                                                                                            

 

  设定ＳＶ値数据时、请参考下页操作各键。 

 

操作键 显示部 操作内容 

   

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｓ Ｖ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

                

     按此键。 

 指示计Ａ～Ｂ显示「ＳＶ」、 

指示计Ｃ～Ｌ不点亮，成ＳＶ设定 

确认菜单。 

      按此键恢复测量画面。 

  

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｓ Ｖ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ １ ０ ０ ０  

     按此键。  

 

指示计Ｇ～Ｌ显示ＳＶ値。 

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｓ Ｖ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ ０ ０ ０ ０ 

     按此键。 

 

      清除设定値。 

         

        

    

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｓ Ｖ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ １ ２ ３ ４  

 

用数字键（０～９）请输入设定値。 

 
 

      按此键，确定ＳＶ设定値、 

恢复测量显示。 

 
 

按住 2 秒以上后、不保存设定値、 

恢复测量显示。 

 

SV 

SV 

００００    

９９９９    

 

～～～～    
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１２．１２．１２．１２．各模式的内容和各模式的内容和各模式的内容和各模式的内容和设设设设定方法定方法定方法定方法                                  

 

 ≪１．模式设定键的操作方法≫ 

  SV值的设定按照下列操作。 

 

操作键 显示部 操作次序 

   

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｐ － ０ ０         

  Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

                 

   

     按此键。 

 在指示计Ａ～Ｄ「Ｐ－００」显示、 

指示计Ｅ～Ｌ不点亮模式设定 

确认菜单。 

      按此键。恢复测量画面。 

  

  

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ ０         

  Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

   ０ １ ０ １ １     

 

     按此键。 

 指示计Ｇ～Ｌ显示模式内容、模式设定 

  

  

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ 1         

          ↑ ↑ 

       ００～１４ 

 每按一次，模式 No.增加１。 

 

  

００→０１→・・→１４→００→ 

  

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ １         

  Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

   １ ０ ０ ０．３   

     →  →  → → 

  变更闪闪显示的数値。 

每按一次，向右面移动一位。 

 

※ 保护模式中，此键无效，不闪闪显示。 

  

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ １         

  Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

   １ １ ０ ０．３   

         ↑ 

       ０～９ 

变更闪闪显示的数値。 

每按一次，数值增加１。 

０→１→２→…→８→９ 

 

根据设定内容不同有的数值不能达到 9。 

  

※ 保护模式中，此键无效，不闪闪显示。 

 
 

      按此键，确定设定値、 

恢复测量表示。 

 
 

按住 2 秒以上，不保存设定値、 

恢复测量表示。 
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０：標準動作

 オーバーラン補正値 

制御信号 

 

   

 

≪２．模式内容和设定値≫ 

 

模式 No.  控制动作模式・开始动作・ＳＶ値设定方法・小数点位置的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ０         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

     ０ １ ０ １ １     

                                 

TOTAL显示小数点 

                               ０：   ０ 

                               １：  ０.０（小数点以下１位显示） 

                               ２： ０.００（小数点以下２位显示） 

                               ３：０.０００（小数点以下３位显示） 

 

                              ＰＶ显示小数点 

                           ０：   ０ 

                           １：  ０.０（小数点以下１位显示） 

                               ２： ０.００（小数点以下２位显示） 

                               ３：０.０００（小数点以下３位显示） 

 

                          ＳＶ値设定方法 

                               ０：数値设定（按键输入） 

                             １：ＣＨ设定 

                              ２：ＲＳ－２３２ 

                                ３：ＲＳ－４８５ 

 

                             开始动作 

                             ０：复位开始（从”０”开始测量） 

                                １：普通开始（从现在値开始测量） 

 

                              控制动作模式 

                         ０：标准动作 

                             １：減速动作（低速停止） 

                              ２：２层階开关动作 

 

 

Ｐ－００ 

  

〔控制动作模式〕 设定动作控制。 

 

页.１５ 

 

0：标准动作 

超出补偿值 

控制信号 
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页.１６ 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

页.１７ 

 

 

 

 〔开始动作〕 

   ０：复位开始 

      开始信号ＯＮ以后复位现在显示ＰＶ値、从”０”开始测量。 

 

 

   １：普通开始 

        开始信号ＯＮ，从现在显示的ＰＶ値继继（不复位）开始测量。 

      测量値复位时候、按开始键前 

      按住复位键２秒以上或者ＯＮ接线端复位信号、显示归”０”。 

 〔ＳＶ値设定方法〕 

   ０：数値设定 

      在ＳＶ値设定数値、动作。 

   １：ＣＨ设定 

           在设定的ＳＶ値ＣＨ数据里、选选设定値使其运行。 

  2：ＲＳ２３２设定 

      在ＲＳ２３２通信或者ＳＶ値设定数値、使其运行。 

   ３：ＲＳ485设定 

           在ＲＳ４８５通信或者ＳＶ値设定数値、使其运行。 

 

 〔小数点以下显示〕 

   设定小数点以下几位表示。 

   测量指示计、目标値指示计关连。 

減速値

１：減速動作（低速ストップ）

オーバーラン補正値

制御信号

減速信号

減速値

２：２段階開閉動作

オーバーラン補正値

制御信号

減速信号

減速値

1:减速动作（低速停止） 

超出补正值 

控制信号 

减速信号 

减速值 

超出补正值 

减速值 

减速信号 

控制信号 

减速值 
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模式 No.  ＰＶ显示比例换算器的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ １         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

     １ ０ ０ ０  ３    

 

                          ＥＸＰ値 １０

－ｎ

 

                              ｎ＝０～９ 

 

                                ４位数値 

                                  ０００１～９９９９ 

                                （请不要设定为００００） 

  输入１个信号倍率的设定。用此模式设定 4 位数值ＥＸＰ値（１０

－ｎ

） 

  1 个信号相当的倍率设定范围是"１×１０

－９

 ～９９９９" 。 

 

 

  Ｐ－０１ 

  ＜设定例＞ 如果使用１个脉冲信号相当于１.２３４mL 流量的传感器，对積算流量 

        以Ｌ（升）为单位显示的时候。请按照下列方式设定。 

 

 

     １．２３４ｍＬ ⇒ ０．００１２３４Ｌ ⇒ １２３４ × １０

－６

 

                 设定要显示的値（Ｌ）      ↑      ↑ 

                                   ４位数値   ＥＸＰ値 

Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ １        

Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ    Ｈ～Ｋ：１２３４（４位数値） 

   １ ２ ３ ４ ６    Ｌ  ：６（ＥＸＰ値）                   

                               

 

     

       

 

 

 

模式 No.   超出范围补正値的设定 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ２         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ  ※小数点可能设定到第 3 位 

     ０ ０．０ ０ ０    按移位键移动小数点（闪闪状态）、 

                     增加键移动小数点 

 

                                超出补正値 

                   ００.０００～９９９９９. 

 

 

  Ｐ－０２ 

 〔超出补正値〕 

   测量値达到目标値停止动作时、有时因为惯性（阀门关闭延迟等）超出目标値。 

为了消除此超出， 

   设定超出的値作为补正値。从下次测量开始，到设定的补正値前面 

   （惯性超出部份）停止运行，避免测量値超出目标値。 

   減速信号也在到达设定的补正値之前开始运行。 

    

 

 ＜注意＞ 

   设定输入超出的实实的流量値。比如、设定０.５Ｌ的补正値、保存为００.５００。 
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 模式 No.   減速信号（減速流量値）的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ３         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ  ※小数点可以设定到第 3 位 

     ０ １ ５．０    按移位键移动小数点（闪闪状态）、 

                  按增加键移动小数点 

                                                            

減速流量値 

                   ０．０００～９９９９．. 

 〔減速流量値〕 

  減速信号从２１～２３号端子输出。 

  ２阶段开关运行： 

     阀门等２阶段开关控制流速时的运行。 

     从开始时到设定的値输出、从那里到设定的目标値输出。 

  （注）模式００请选选２层階开关动作。 

 

 

 

  Ｐ－０３ 

 

 減速动作： 

    想使流量在途中減速时、在到达目标値之前一定的范围内设定减速流量値。 

    

   （注）请在模式００选择減速动作。 

 

 

 

オーバーラン補正値

制御信号

減速信号

減速値

オーバーラン補正値

制御信号

減速信号

減速値

減速値

超出补正值 

减速值 

减速值 

减速信号 

控制信号 

超出补正值 超出补正值 

减速值 

减速信号 

控制信号 
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制御信号

←  ｔ１  →

終了信号

←ｔ２→

 

 

 模式 No.   结束信号的输出时机和输出幅的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ４         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

    ０．５   ０．１  

 

 

                    输出幅 

０. １～９.９秒（０.０是输出保持） 

 

  

                          输出时机 

                      ０.０～９.９秒 

 〔输出时机〕 

   设定测量値达到目标値后（控制信号被解除）几秒钟以后结束输出（ｔ１）。 

   现在位置补正显示时（模式０５参考）、此时间结束的同时、 

   把现在位置补正至目标位置。 

 〔输出幅〕 

    设定结束信号的输出幅时时（ｔ２）。 

     设定输出保持（０.０）时、将开始信号打开（或者电源开关）解除此机能。 

  ｔ１＝输出时机 ／ ｔ２＝输出幅 

 

  ＜设定例＞测量値达到目标値２秒后、想只在１秒钟内输出结束信号。 

        如下所示。 

 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ４       Ｈ．Ｉ：２．０（达到目标値２秒后） 

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

     ２．０  １．０  Ｋ．Ｌ：１．０（１秒钟内输出） 

 

 

 

  Ｐ－０４ 

 ＜注意＞ 

   测量动作结束后，结束信号的输出完时。 

   到输出结束以前，开始信号、或者复位信号输入忽略。 
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模式 No.   现在位置补正显示・测量动作的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ５         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

     ０   ０      

 

                          

                     测量动作 

                         ０：通常测量 

                              １：控制信号只在输出时测量 

                

  

                         现在位置补正表示 

                        ０：机能停止 

                              １：补正显示 

 〔现在位置补正表示〕 

    批量控制结束后、把现在位置补正目标位置。 

   例如、目标位置是１０００、定位动作完成后、现在位置为１００５时， 

   结束信号输出同时把现在位置的１００５补正成为 1000 的目标位置。 

 

 ＜注意＞ TOTAL显示値不补正。 

 

 

  Ｐ－０５ 

 〔测量动作的设定〕 

     只有控制信号输出时（从开始到停止）、测量流量时 

   （不管控制信号解除、传感器信号常输入的状态等）， 

   请设定「只有控制信号输出时测量」（”１”）。 

  

   TOTAL显示、ＰＶ显示都只在控制信号输出时、测量流量。 
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模式 No.   输入异常检出的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ６         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

    ０ ２．０ ０ ０  

 

 

                          异常检出脉冲数 

                       ０１～９９（００时机能停止） 

 

                           异常检出时时 

                    ００.１～１９.９秒 

                                  （００.０时为２０.０秒） 

  ・测量异常信号（保持）的解除是、 

   复位、停止（按键与接线端）打开的话保持输出解除。 

   开始（按键与接线端）打开的话、解除保持输出、批量控制。 

 〔输入异常检出〕 

   在设定的时时（异常检出时时）内，如果没有被设定脉冲数量（异常检出脉冲数） 

   输入的话，测量异常信号输出、停止批量控制、测量异常显示灯（ＡＬＭ）点亮。 

   如果异常检出脉冲数的设定値 为"００"时 ，此机能停止。 

 

 

  Ｐ－０６ 

  ＜设定例＞ 测量开始后５秒之时、如果没有１０脉冲信号输入 

          判断输入异常、输出测量异常信号。 

          按照以下设定。 

 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ６       Ｈ．Ｉ：５．０（测量开始后５秒钟时） 

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

    ５．０   １ ０  Ｋ．Ｌ：１ ０（１０脉冲信号以上输入） 
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 模式 No.   TOTAL显示比例换算器的设定 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ７         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

     １ ０ ０ ０ ３    

 

                   ＥＸＰ値 １０

－ｎ

 

                              ｎ＝０～９ 

 

                       ４位数値 

                       ０００１～９９９９ 

                       （请不要设定００００） 

  １个信号输入相当的倍率的设定。用此模式设定 4 位数值ＥＸＰ値（１０

－ｎ

） 

  1 个信号相当的倍率设定范围是"１×１０

－９

 ～９９９９"。 

 

 

  Ｐ－０７ 

  ＜设定例＞ 如果使用１脉冲信号相当１.２３４mL 流量的传感器積算流量， 

        积算流量想以Ｌ（升）显示的时候。请按照下列方式设定。 

 

     １．２３４ｍＬ ⇒ ０．００１２３４Ｌ ⇒ １２３４ × １０

－６

 

                   设定要显示的値      ↑      ↑ 

                                  ４位数値   ＥＸＰ値 

Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

 Ｐ － ０ ７        

Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ   Ｈ～Ｋ：１２３４（４位数値） 

   １ ２ ３ ４ ６  Ｌ  ：６（ＥＸＰ値）                   

                                   

       

 

 

模式 No.   同步脉冲信号的设定 

 

 

 

  Ｐ－０８ 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ８         注意：与总总积算输出。 

  Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ       

      ０   ０    

 

 

    输出幅设定 

                  ０‥‥１０ｍＳ 

                  １‥‥１００ｍＳ 

                  ２‥‥１秒 

   

                       输出位设定 

                 ０‥‥１位 

                 １‥‥２位 

                ２‥‥３位 

                ３‥‥４位 

                ４‥‥５位 

                ５‥‥６位 
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 模式 No.   模拟输入比例换算器的设定       （可选Ａ２式） 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － ０ ９          

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ  ※小数点可能设定到第 3 位 

     １ ０ ０ ０．   按移位键移动小数点（闪闪状态）、 

                  增加键移动小数点 

                                                            

減速流量値 

０． ０００～９９９９． 

１．   

模拟ＭＡＸ的显示値（４位数値） 

０.００１～９９９９ 

（请不要设定为００００。） 

                                  

 

 

  Ｐ－０９ 

  设定模拟输入ＭＡＸ的显示値。请设定４位数値。 

  按移动小数点 ，可能设定范围为"０.００１～９９９９"。 

  但是、输入的分解能只有１／７０００、所以这以上的分解能 

  的显示时、最小位不能在按每１个位增加。 

 ＜注意＞ 

  模拟输入ＭＩＮ的显示値、固定「０」。 

 

 

 

 

 模式 No.  偏差异常上下限、判定禁止时时、判定禁止时时的使用的设定 （可选Ａ２式） 

 

 

  Ｐ－１０ 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － １ ０         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

    １ ６ ０      

 

 

           判定禁止时时的使用 

０‥‥不使用 

１‥‥使用 

 

判定禁止时时 

０‥‥１００秒            ５‥‥５０秒 

１‥‥１０秒            ６‥‥６０秒 

２‥‥２０秒             ７‥‥７０秒 

３‥‥３０秒             ８‥‥８０秒 

４‥‥４０秒             ９‥‥９０秒 

 

上下限的设定 

０‥‥上下限输出（上限値以上和下限値以下） 

１‥‥上限输出 （只上限値以上） 

２‥‥下限输出 （只下限値以下） 

 

  ＜注意＞偏差异常输出的判定禁止时时 

电源投入后、或者复位ＯＮ／ＯＦＦ后、判定禁止时时内 

如果超出限度値，偏差异常不输出。 

动作中变更时、超出判定禁止时 即刻生效。 
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 〔上下限的设定〕 

     请设定偏差异常上限値以上和下限値以下或者、上限値以上输出还是 

    下限値以下输出。 

如果模拟输入値超出限度値的设定、偏差异常显示灯（ＳＴＳ）点亮， 

停止批量控制停止输出测量异常信号。 

 

判定禁止时时和偏差异常输出的关系是如下页所示。 

   （上限输出的设定使用时）                页１８ 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 ・异常输出的解除 

     打开复位，测量异常信号解除。 

 

〔判定输出禁止时时〕 

   打开电源后、或者复位ＯＮ／ＯＦＦ、或者ＳＶ値 

   的变更后、在被设定的时时里、如果超出限度値不输出机能。 

    

 

 

 

 模式 No.   偏差异常上限値的设定                          （可选Ａ２式） 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － １ １         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ   

     ９ ９ ９ ９   

                

                                                            

上限値 

                   ００００～９９９９ 

                 （小数点与Ｐ－０９的设定时动。）  

 

 

  Ｐ－１１ 

 〔上限値的设定〕 

    模拟输入的偏差异常、设定上限値。 

 

 アナログ入力値 

 

設定値 

          

 

 

  例１. 

 

      

 

 

  偏差異常出力 

 

  例２.           判定禁止時間 

 

   偏差異常出力 

判定禁止時間 

模拟信号输入值 

设定值 

模拟信号输入值 

偏差异常输出 
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 模式 No.   偏差异常下限値的设定                          （可选Ａ２式） 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － １ ２         

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ   

     ０ ０ ０ ０   

                

                                                            

下限値 

                   ００００～９９９９ 

                 （小数点与Ｐ－０９的设定时动。） 

  

 

 

  Ｐ－１２ 

 〔下限値的设定〕 

    模拟输入的偏差异常、设定下限値。 

 

 

 

 模式 No.   通信设定               （可选ＲＳ２、ＲＳ４、ＲＳ４Ｗ 式） 

 

 

 

  Ｐ－１３ 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － １ ３         注意：请设定只可选通信。 

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ       

    ２ １ ０      

 

 

   奇偶位选选 

                  ０‥‥无 

                  １‥‥奇数 

                  ２‥‥偶数 

   

                   数据位设定 

                 ０‥‥７位 

                 １‥‥８位 

 

                     波特率选选 

                 ０‥‥２４００bps 

                 １‥‥４８００bps 

                 ２‥‥９６００bps 

                 ３‥‥１９２００bps 

 

                    ※开始位・停止位：１位固定 

 

 

 

 模式 No.    通信ＩＤ Ｎｏ．设定        （可选ＲＳ２、ＲＳ４、ＲＳ４Ｗ 式） 

 

     Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ｐ － １ ４        注意：请设定只可选通信。 

     Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ       

    ０ ０        

 

 

                                ＩＤ Ｎｏ． 

                           ００～９９ 

 

 

 

  Ｐ－１４ 

   ＩＤ Ｎｏ．、「１7 通信演算」的 「３．通信格式」 （３８页）请参考。 
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１３．１３．１３．１３．保保保保护护护护模式模式模式模式                                                                                                                                                                                

 

 

        模式保护功能打开时模式设定时的输入时     键输入无效、设定值的变更不可。 

 

  出厂时模式保护是关闭（ＯＦＦ）状态。 

 

  模式保护的设定方法、测量时如下所示。 

 

 

  ≪模式保护的操作方法≫ 

操作键 显示部 操作内容 

 

      

 

 

 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

     Ｌ － ｏ Ｆ Ｆ   

  

（模式保护状态：现在） 

在测量显示的状态按住键２秒以上。 

现在的模式保护状态显示。 

  

 〔出厂时设定为「ＯＦＦ」〕 

 

      

 

 

 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

     Ｌ － ｏ ｎ     

  

（模式保护状态：变更） 

持继按住此键８秒钟 

书入变更模式保护的状态。 

 ※OFF时变为 ON、ON时变为 OFF 

 

 

      

 

 

 

     

停止按键后、恢复通常测定状态。 

 

 

 

 ！＜注意＞！＜注意＞！＜注意＞！＜注意＞    

※下面的设定与模式保护功能无关、可以变更设定値。 

 ・ＳＶ値 

 ・ＣＨ设定値 

 ・ＴＯＴＡＬ値 

 

   ※初始化后、模式保护机能为「ＯＦＦ」。 
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１１１１4444．．．．频道设频道设频道设频道设定定定定値値値値的的的的设设设设定定定定与与与与变变变变更更更更的方法的方法的方法的方法                                                                                                            

 

  设定频道的数据时、如下页所示。 

 

操作键 显示部 操作次序 

   

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｓ Ｖ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

                

     按此键。 

 指示计Ａ～Ｂ「ＳＶ」显示、 

指示计Ｃ～Ｌ不点亮，ＳＶ设定 

确认菜单。 

      按此键，恢复至测量画面。 

  

   

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ             

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

                

     按此键。 

 指示计Ａ～Ｂ「CH」显示、 

指示计Ｇ～Ｌ不点亮，ＣＨ设定 

确认菜单。 

      按此键，恢复至测量画面。 

  

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ － ０         

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ １ ０ ０ ０  

     按此键。 

 指示计Ａ～Ｂ「CH－０」显示、 

指示计Ｇ～ＬＣＨ设定値显示。 

  

  Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ － ０               

      ↑ 

      ０～9 

 每按１次，增加１个数字。 

 请设定ＣＨ No.。 

  

０→１→・・→９→０→ 

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ － ０         

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ ０ ０ ０ ０  

     按此键。 

 

 清除设定値。 

         

        

    

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ － ０         

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ ０ ０ ０ ０  

 

 

数字键（０～９）请输入设定値。 

 

 
 

      按此键，设定値保存、恢复至测量表示。 

 
 

按住此键２秒以上、不保存设定値、 

恢复至测量显示。 

 

００００    

９９９９    

 

CH 

CH 

CH 

SV 

SV 

～～～～    
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 各频道数据的设定 

 

    Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  Ｃ Ｈ － ０         

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ    小数点与测量値的小数点时动。  

  ０ ０ ０ ０ ０ ０  

  

 

                       设定値（目标値） 

                        ０～９９９９９９ 

 

 

  ＣＨ 

  ０～９ 

  在此被设定的値在频道动作模式中作为目标値使用。 

  一共可以设定１０频道。 
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１１１１5555．．．．总总总总总总总总设设设设定定定定値値値値的的的的设设设设定和定和定和定和变变变变更更更更方法方法方法方法                                                                                                                    

    

  设定总总的数据时、如下页所示。 

 

操作键 显示部 操作次序 

   

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  ｔ ｏ ｔ Ａ Ｌ       

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

                  

     按此键。 

 指示计Ａ～Ｅ「ｔｏｔＡＬ」显示、 

指示计Ｆ～Ｌ不点亮，总总设定 

确认菜单。 

      按此键，恢复至测量画面。 

  

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  ｔ ｏ ｔ Ａ Ｌ       

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ １ ０ ０ ０ ０    

     按此键。 

 指示计Ｇ～Ｌ现在的总总値显示。 

  

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  ｔ ｏ ｔ Ａ Ｌ       

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ ０ ０ ０ ０    

     按此键。 

 

 清除设定値。 

         

        

    

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

  ｔ ｏ ｔ Ａ Ｌ       

   Ｇ Ｈ Ｉ Ｊ Ｋ Ｌ 

  ０ ０ １ ２ ３ ４    

 

数字键（０～９）请设定値输入。 

 

  

按此键、变更总总値、 

恢复至测量显示。 

 
 

按住此键２秒，不变更总总値 

恢复至测量显示。 

 

 

 

 

 

００００    

９９９９    

 

～～～～    
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１１１１6666．．．．模模模模拟拟拟拟输输输输入入入入的的的的调调调调整整整整方法方法方法方法                                                                                                                                                        

    

 ！！！！    ＜注意＞＜注意＞＜注意＞＜注意＞    

    ※出厂时本公司已经为顾客书行了正确的规格调整、非必要情况下，请不要随意调整。 

 

 

        按住此键的同时打开电源、书入试试模式。 

     

操作键 显示部 操作内容 

 

 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ａ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

   （Ｘ是０～Ｆ的１６书制数） 

  

      按住此键的同时打开电源，为模拟输入 

的最小设定、｢A.XXXX｣显示。 

 

 

 

 ｢Ａ．～ｂ．共通｣ 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ａ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

    

    保存 bit 値显示时、 

Ｆ的小数点灯 

  

      按住此键时时时时、、、、可以可以可以可以确确确确认认认认保存的保存的保存的保存的ｂｉｔ値ｂｉｔ値ｂｉｔ値ｂｉｔ値。。。。 

 

 

  ※显示保存的ｂｉｔ値时 

   末尾末尾末尾末尾位位位位的的的的小数点灯小数点灯小数点灯小数点灯。 

 

 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ａ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

            （现在 bit 値） 

 

按住此键，现在保存的模拟输入 

   显示最小设定値（bit 値）。 

    
 模模模模拟拟拟拟最小最小最小最小输输输输入入入入输输输输入入入入着着着着    

                 按住此键同时的输入値（bit 値） 

         作为模拟输入最小値保存。 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    ｂ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

  

      按住此键，模拟输入最大设定、 

显示｢ｂ.XXＸX｣。 

 

 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    ｂ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

            （现 bit 値） 

 

按住此键，现在保存的模拟输入 

   最大设定値（bit 値）显示。 

    
 模模模模拟拟拟拟最小最小最小最小输输输输入入入入输输输输入入入入着着着着    

                 按住此键同时的输入値（bit 値） 

         作为模拟输入最大値保存。 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    Ａ．Ｘ Ｘ Ｘ Ｘ    

  

   

按住此键，恢复模拟输入返回至最小设定。 

电源ＯＦＦ        保存以后、请关闭电源。 

电源ＯＮ 

 

   Ａ Ｂ Ｃ Ｄ Ｅ Ｆ 

    测量 表 示      

  

  再次打开电源后、恢复至测量显示。 

 

※※※※    请请请请调调调调整整整整最小最小最小最小模模模模拟拟拟拟输输输输入入入入为为为为４ｍＡ、最大４ｍＡ、最大４ｍＡ、最大４ｍＡ、最大模模模模拟拟拟拟输输输输入入入入为为为为２０ｍＡ。２０ｍＡ。２０ｍＡ。２０ｍＡ。    
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■ ＲＳ－２３２ＣＲＳ－２３２ＣＲＳ－２３２ＣＲＳ－２３２Ｃ通信通信通信通信／ＲＳ－４８５／ＲＳ－４８５／ＲＳ－４８５／ＲＳ－４８５通信通信通信通信    通信通信通信通信机能机能机能机能的的的的注意注意注意注意事事事事项项项项                         

 

下面使用的机器 

 

旧ＣＵ－６７１产品与现行ＣＵ－６７５产品的ＲＳ－２３２Ｃ通信连接、 

顾客的通信软件运行时，不能通信时有发生。 

这是通信时机波形不相同、根据使用的通信软件的 

时机调整不良导致不能正常使用。 

 

ＣＵ－６７５产品和一样的ＣＵ－６７５产品，ＲＳ－２３２Ｃ通信／ＲＳ－４８５通信连接没有问问。 

 

 

 

１１１１7777．．．．通信通信通信通信                                                                                                                            可可可可选选选选ＲＳ２、ＲＳ４ＲＳ２、ＲＳ４ＲＳ２、ＲＳ４ＲＳ２、ＲＳ４、ＲＳ４Ｗ、ＲＳ４Ｗ、ＲＳ４Ｗ、ＲＳ４Ｗ式式式式    

            

使用ＲＳ－２３２Ｃ、ＲＳ-４８５时、请在模式１３、１４设定波特率、 

位、奇偶、ＩＤ等。 

    使用通信并写入设定値时，在模式００（Ｐ．２０）的ＳＶ値的设定方法进行设定 

   ＲＳ－２３２Ｃ、ＲＳ－４８５。 

 

  １．ＲＳ２: ・・・・・信号级级ＲＳ－２３２Ｃ基准 

        ＲＳ４（Ｗ）・・・信号级级ＲＳ－４８５基准 

 

   ２．通信方法          ・・・半２重通信方式 

 

  ３．波特率・・・（模式设定参考 "模式１３" ） 

          ２４００ bps 

       ４８００ bps 

          ９６００ bps 

         １９２００ bps 

 

    ４．开始位 

     １位固定 

 

  ５．停止位 

     １位固定 

 

  ６．数据位（参考模式设定 "模式１３" ） 

     ７位・８位 

 

  ７．奇偶位（参考模式设定 "模式１３"） 

     无・奇数・偶数 

 

    ８．通信编码 

     ＡＳＣＩＩ编码 

 

    ９．通信连接器针脚配置（本体：Ｄ－sub９针脚） 

                                         页.１９   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        本体连接器：欧姆龙制ＸＭ２Ａ－０９０１ 

连接器 连接器 连接器 
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１０．ＲＳ－２３２Ｃ连接页 

 

 ＜配线图＞                                           页１９ａ 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本体侧 电电侧 

针脚号 名称 名称 

２号 ＲＤ ＳＤ （ＴｘＤ） 

３号 ＳＤ ＲＤ （ＲｘＤ） 

５号 ＳＧ ＳＧ 

７号 ＲＳ ＣＳ （ＣＴＳ） 

８号 ＣＳ ＲＳ （ＲＴＳ） 

 

 

   通信通信通信通信演算演算演算演算                

 

    １．校验算出方法 

 

      ①校验演算范围 

     （命令  １） 

                ＠ × × Ｒ Ｄ １  △ △ CR 

 

                                此数据是校验和的対象 

 

     （命令  ２） 

                ＠ × × Ｗ Ｐ １ ± ０ １ ２ ３ ４ ５  △ △ CR 

 

                                此数据是校验和的対象 

 

          ※校验的対象是、从页眉键号 "＠"到校试的対象前的范围。 

 

 

      ②校试算出演算方式 

          校试算出演算方式是、按ＭＯＤＨＥＸ値的文字列２字节记录。 

 

    〔例〕 ＠ ０ １ Ｒ Ｄ １ △ △ CR 时（ＩＤ０１号的 TOTAL显示値要求） 

 

          1）把命令ＡＳＣＩＩ编编（１６进制数）置换并加算。 

                  ＠      ０      １      Ｒ      Ｄ      １ 

                  ↓       ↓       ↓       ↓       ↓       ↓ 

                 40H  ＋  30H  ＋  31H ＋ 52H  ＋ 44H  ＋  31H   ＝   168H 

 

          2）把演算値校验置换并算出。 

              １６８Ｈ是、１６８（１６进制数） 此下２位 ６８ 是校试。 

 

              为了记录２字节的ＡＳＣＩＩ、将６８看作为校验 

                  ６      ８ 

                  ↓       ↓ 

                 36H     38H   

 

        

内部短接 
内部短接 

配线 
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所以送信命令是、 "＠ ０ １ Ｒ Ｄ １ ６ ８ CR" 。 

       上面用ＡＳＣＩＩ编编（１６進编编）表示、 

 

                ＠   ０   １   Ｒ   Ｄ   １   ６   ８   CR 

                ↓   ↓   ↓   ↓   ↓   ↓   ↓   ↓   ↓ 

                40H   30H   31H    52H    44H   31H   36H    38H   0DH 

 

               

 

    ２．状态 

 

   ①状态 

     状态、把１６书进数用２字节的文字列表示。 

 

   ②状态分配 

     ００    正常通信中 

     ０１    通信错错    

 

     ３．通信格式                                                            表.７ 

 

命令格式 ＠××ＲＤ１△△CR 
测量数据线 

 

（TOTAL 表示） 应答格式  ＠××◇◇±□□□□□□△△CR 

命令格式 ＠××ＲＤ２△△CR 

测量数据线 

 

（ＰＶ表示） 应答格式  ＠××◇◇±□□□□□□△△CR 

命令格式 ＠××ＲＤ３△△CR 

测量数据线 

 

（模拟输入表示） 应答格式  ＠××◇◇±００□□□□△△CR 

命令格式 ＠××ＲＰ１△△CR 

ＳＶ设定値写入 

应答格式  ＠××◇◇±□□□□□□△△CR 

命令格式 ＠××ＲＰ２△△CR 
偏差异常上限设定値 

 线 

（模式１１和共通） 应答格式  ＠××◇◇±００□□□□△△CR 

命令格式 ＠××ＲＰ３△△CR 
偏差异常下限设定値 

线 

（模式１２和共通） 应答格式  ＠××◇◇±００□□□□△CR 

命令格式 ＠××ＷＰ１±□□□□□□△△CR 

ＳＶ设定値写入(*1) 

应答格式  ＠××◇◇△△CR 

命令格式 ＠××ＷＰ２±００□□□□△△CR 
偏差异常上限设定値 

写入(*1) 

（模式１１和共通） 应答格式  ＠××◇◇△△CR 

命令格式 ＠××ＷＰ３±００□□□□△△CR 
偏差异常下限设定値 

写入(*1) 

（模式１２和共通） 应答格式  ＠××◇◇△△CR 

 

   （（（（****１）１）１）１）此此此此数据数据数据数据写入写入写入写入命令命令命令命令，，，，在在在在模式模式模式模式Ｐ－００Ｐ－００Ｐ－００Ｐ－００的的的的 JJJJ设设设设定定定定２，３（ＲＳ－２３２、２，３（ＲＳ－２３２、２，３（ＲＳ－２３２、２，３（ＲＳ－２３２、    

                            ＲＳ－４８５）ＲＳ－４８５）ＲＳ－４８５）ＲＳ－４８５）后可以后可以后可以后可以使用。使用。使用。使用。    

      ××・・・・・ＩＤ号编 

        △△・・・・・校试和算出 

        ◇◇・・・・・状态 

        □□□□・・・表示値数据 

 

        发信、收信数据，没有小数点请您注意。 

小数点位置，根据各显示的位置改变。
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１１１１8888．．．．外形尺寸外形尺寸外形尺寸外形尺寸                                                                                                                                                                                

 

 

外形尺寸                                 页２０ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

面板安装和安装时隔 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                      （単位：ｍｍ） 

 

 

7 8 9

4 5 6

1 2 3

0
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S.V.CH
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１１１１9999．．．．干干干干扰扰扰扰対対対対策策策策                                           

 

 针对干扰问题做有预防、但是万一受到干扰 响影 时请注意下面的条款。 

 

  因受到干扰 响等的影 而使显示消失，错误的情况时，请进行初始化（参考 14 页）。 

但是，初始化以前务必记录设定值。回复正常以后，请根据下面的对策再次进行设定。 

 

  （１）请不要把高压线做为电源线直接使用。如果使用高压线时请把绝缘变压器。 

      

 

  （２）请使用３芯屏蔽电缆连接传感器、请将配线尽可能远离干扰发生源。 

      

 

  （３）请尽可能缩短传感器配线长度、避开高压线或者电流转向器等的干扰发生源， 

     强力干扰不可回避时，请为配线加装金属管。 

 

  （４）有时机械的ＧＮＤ接地线会产生非常多的干扰，所以有时指示计的ＧＮＤ 

端不连接会更好一些。 

     （指示计与机械完全絶縁的情况） 

 

  （５）受到电源线的干扰 响影 时、请使用干扰过滤器如果图 21。 

   ※ 干扰过滤 另器 外销售 

                        

                                        页 21 

  （６）传感器的配线方法 

     电线、高压线通过传感器配线附近时、为了浪涌电磁干扰 响的影 ， 

     请给传感器电源线单独配管、或者远离电线、高压线５０cm 以上。 

 

                 页 22                    页 23 

 

         

 

  （７）防止因外部原因引起的干扰。                      页 24 

     在安装指示计的固定器具或者周边， 

     有可能受到产生强大的电磁干扰的电器等干扰的时候， 

如果图 24 所示，请连接火花抑制器 

 

 

  （８）在特别大的干扰场所使用或有不清楚时，请与经销商、或者本公司联系。 
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20202020．．．．故障解决故障解决故障解决故障解决                                             

 

   万一发生异常时、请按照以下方法处理。    

 

 

Ｎｏ． 现  象 检  查 方 法 对 策 和 处 理 

  １ 指示器不能点亮 

  

 →电源是否正常接入？ 

  传感器电源是否短路？ 

 

       ↓ 

→本体内部的故障 

 →用万能表检查电电和配线， 

   拧紧接线端口螺丝。 

    

 

 →请及时时系经经商或本公司。 

    

  ２  ＬＥＤ点灯异常 

 开关动作异常 

 继电器输出异常 

 →用测验模式检查 

  （参考１５页） 

 →请做一次初始化。 

   （参考 17页） 

 →初始化不能解决异常时、 

   频繁多次发生同样异常时， 

   请及时时系经经商或本公司。 

  ３ 保持"０"显示  →各模式的设定是否正确？ 

    

       ↓ 

 →传感器输入正常？ 

       ↓ 

 

       ↓ 

 

       ↓ 

 →近接传感器等的有效距离是否 

正常？ 

   

 →设定值是否在有効显示 

   范围以内。 

 

 →传感器的接线端口再次确 

   认，螺丝是否拧拧。 

用试试模式书行 

   模拟输入试试，书行确认。 

   （参考 15页） 

 

 

 →传感器灯闪闪确认或者 

用螺丝刀等轻轻地接触 

ＯＮ／ＯＦＦ 

  ４ 时常显示消失或者 

数值成倍显示 

 →数值成倍显示时，可能受 

   是到附近的电磁干扰的影响 

 

 

 →参考 40页的抗干扰对策 

请在干扰发生源安装抗干扰装 

置。 

  ５ 其他的异常 

 

 →请及时时系经经商或本公司 

 

 

 

 

※由于产品改良，规格等的变更时可能没有预先通知，请您请解。 

    

 

 

 ＹＥＳ 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

优爱尼克斯株式会社 

 

 

        总 公 司 〒593－8311 大阪府界市西区上１２３－１ 

                 TEL.072-274-6001 FAX.072-274-6005 

        东京营业所 TEL.03-5256-8311 FAX.03-5256-8312 

           公司 主页  http://www.uinics.co.jp/cn/ 

 

 

※由于产品改良，规格等的变更时可能没有预先通知，请您请解。    

    

    


