
 

【【【【    取取取取    扱扱扱扱    説説説説    明明明明    書書書書    】】】】     
    

    

小 型 瞬 時小 型 瞬 時小 型 瞬 時小 型 瞬 時 ・・・・ 積 算積 算積 算積 算     デ ュ ア ルデ ュ ア ルデ ュ ア ルデ ュ ア ル     指 示指 示指 示指 示 計計計計    

    

    

ＭＯＤＥＬ：ＳＰ－ＭＯＤＥＬ：ＳＰ－ＭＯＤＥＬ：ＳＰ－ＭＯＤＥＬ：ＳＰ－４８２４８２４８２４８２ＡＡＡＡシリーズシリーズシリーズシリーズ     

    

 

シリーズ名 出力 入力 電源 機  能 

ＳＰ－４８２Ａ 無記      警報出力（オープンコレクタ出力） 

 Ｐ２      警報出力（フォトモスリレー出力） 

ＡＶ     アナログ電圧出力（ＤＣ1～5V，0～5V，0～10V） 

  

ＡＩ     アナログ電流出力（ＤＣ4～20mA） 

無記    ＮＰＮオープンコレクタパルス入力 

Ｆ    電圧パルス入力 

Ｖ３    タコゼネ信号入力（ＡＣ0.8V～80Vp-p） 
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Ｎ４    サイン波信号入力（ＡＣ0.0１V～20Vp-p） 

無記   ＡＣフリー電源（AC85～264V） 

    

ＤＣ   ＤＣ電源（DC12～24V） 
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 １ ． ご 使 用 に 際 し て の 注 意 事 項 と お 願 い  

 

 こ の 度 は 、 弊 社 製 品 を お 買 い 上 げ い た だ き 、 誠 に あ り が と う ご ざ い ま す 。 製 品 を 安 全 に ご 使 用  

 い た だ く た め 、 下 記 の 注 意 事 項 と 本 書 を ご 一 読 さ れ ま す よ う お 願 い 申 し 上 げ ま す 。  

 

 注意注意注意注意  

  １ ． 電 源 電 圧 は 仕 様 範 囲 内 で 使 用 して く だ さ い 。  

  ２ ． 負 荷 は 定 格 以 下 で 使 用 し て く ださ い 。  

    ３ ． 直 射 日 光 は さ け て 使 用 し て く ださ い 。  

  ４ ． 可 燃 性 ガ ス や 発 火 物 の あ る 場 所で は 使 用 し な い で く だ さ い 。  

  ５ ． 定 格 を こ え る 温 湿 度 の 場 所 や 結露 の 起 き や す い 場 所 で は 使 用 し な い で くだ さ い 。  

  ６ ． 本 体 に 激 し い 振 動 や 衝 撃 を 与 えな い で く だ さ い 。  

  ７ ． 本 体 に 金 属 粉 ・ 埃 ・ 水 等 が 入 らな い よ う に し て く だ さ い 。  

  ８ ． 電 源 配 線 時 は 感 電 等 の 事 故 に 注意 し て く だ さ い 。  

  ９ ． 通 電 中 は 端 子 に 触 ら な い で く ださ い 。 感 電 の お そ れ が あ り ま す 。  

 １ ０ ． 電 源 を 入 れ た 状 態 で 分 解 し た り内 部 に 触 れ た り し な い で く だ さ い 。  

    感 電 の お そ れ が あ り ま す 。  

 

 保保保保証期間証期間証期間証期間とととと保証範囲保証範囲保証範囲保証範囲についてについてについてについて  

 

   １ ． 保 証 期 間  

   納 入 品 の 保 証 期 間 は 引 渡 し 日 よ り１ 年 間 と さ せ て い た だ き ま す 。  

 

  ２ ． 保 証 範 囲  

   上 記 保 証 期 間 中 に 当 社 の 責 任 に よ る 故 障 を 生 じ た 場 合 は 、 当 社 工 場 内 に て 無 償 修 理 さ せ て  

   い た だ き ま す 。 た だ し 、 下 記 に あ げ ま す 事 項 に 該 当 す る 場 合 は 、 こ の 保 証 対 象 範 囲 か ら 除    

外 さ せ て い た だ き ま す の で ご 了 承 く だ さ い 。  

    ①  本 取 扱 説 明 書 ま た は 仕 様 書等 に よ る 契 約 以 外 の 使 用 に よ る 故 障  

    ②  当 社 の 了 解 な し に お 客 様 によ る 改 造 ま た は 修 理 に よ る 故 障  

    ③  故 障 の 原 因 が 当 社 納 入 品 以外 の 事 由 に よ る 故 障  

    ④  設 計 仕 様 条 件 を こ え た 保 管・ 移 送 ま た は 使 用 に よ る 故 障  

    ⑤  火 災 、 水 害 、 地 震 、 落 雷 、そ の 他 天 災 地 変 に よ る 故 障  

 

 

 

 

 

 

 ２．仕 様 
 

項   目  仕      様  

測 定 方 式   周 期 計 測 演 算 方 式  

 表 示 精 度   ±０ .０ ５ ％ ｒ ｄ ｇ ． ±１ digit（ 表 示 サ ン プ リ ン グ 0.5秒 以 上 ）  

 表 示 器   赤色ＬＥＤ４桁（上段）表示 文字高：7mm （表示範囲０～９９９９）  

 入 力 換 算 器   ９ ９ ９ ９ ～ １ ×１ ０ － ９ で 任 意 に 設 定  

 小 数 点 以 下 表 示   小 数 点 以 下 １ 桁 ～ ３ 桁 ま で 表 示 選 択 可 能  

 最 下 位 桁 表 示   リ ア ル 表 示 、 ０ 固 定 表 示 、 ０ ま た は ５ を 表 示  の い ず れ か を 選 択  

 オ ー バ ー 表 示   ９ ９ ９ ９ 点 滅 表 示  

 表 示 単 位 時 間   時 ・ 分 ・ 秒 の い ず れ か を 選 択  

 表 示 サ ン プ リ ン グ 時 間   表 示 を ０ ． ０ ～ ９ ９ ． ９ 秒 （ 任 意 に 設 定 ） で 平 均 化  

 移 動 平 均   入 力 パ ル ス 数 を １ ～ １ ９ （ 任 意 に 設 定 ） で 平 均 化  

 オ ー ト ゼ ロ 時 間   入 力 停 止 後 ０ ． １ ～ ９ ９ ． ９ 秒 （ 任 意 に 設 定 ） 後 に 表 示 を ０  

瞬  

時  

計  

測  

 表 示 ブ ラ ン ク   ブ ラ ン ク す る ／ し な い を 選 択  ブ ラ ン ク す る を 選 択 時 、 瞬 時 計 測 に 関 係 す る Ｌ Ｅ Ｄ は す べ て 消 灯  

 表 示 精 度   換 算 器 １ に お い て ±０  

 表 示 器   緑色ＬＥＤ５桁（下段）表示 文字高：7mm（表示範囲０～９９９９９）  

 入 力 換 算 器   ９ ９ ９ ９ ～ １ ×１ ０ － ９
  で 任 意 に 設 定  

 小 数 点 以 下 表 示   小 数 点 以 下 １ 桁 ～ ４ 桁 ま で 表 示 選 択 可 能  

 オ ー バ ー 表 示  
 ９ ９ ９ ９ ９ 点 滅 表 示 、 ５ 桁 エ ン ド レ ス 表 示 、 １ ０ 桁 エ ン ド レ ス 表 示  

（ ア ッ プ キ ー Ｏ Ｎ の 間 上 位 ６ ～ １ ０ 桁 目 を 表 示 ） よ り 選 択  

 積 算 同 期 パ ル ス 出 力  

 積 算 表 示 と 同 期  

 同 期 出 力 桁 １ ～ ５ 桁 、 出 力 幅 ０ .０ １ ～ ２ 秒 で 任 意 に 設 定  

 （設定により警報出力ＯＵＴ１が積算同期パルス出力として機能します）  

 リ セ ッ ト   リセットキー入力及び、後面端子台入力により内部カウンタをリセット  

積  

算  

計  

測  

 表 示 ブ ラ ン ク   ブ ラ ン ク す る ／ し な い を 選 択  ブ ラ ン ク す る を 選 択 時 、 積 算 計 測 に 関 係 す る Ｌ Ｅ Ｄ は す べ て 消 灯  

 標 準   Ｎ ＰＮ オ ープ ン コレ ク タパ ル ス入 力 （ MIN１０ mA以上 ） また は 無電 圧 接 点  

 オ プ シ ョ ン （ Ｆ ）   電 圧 パ ル ス 入 力 ： LOW ２ .０ Ｖ 以 下  HI ３ .８ ～ ３ ０ Ｖ  

 オ プ シ ョ ン （ Ｖ ３ ）   タ コ ゼ ネ 入 力  ： Ａ Ｃ ０ .８ Ｖ ～ ８ ０ Ｖ p-p ３ ｋ Ｈ ｚ  Ｍ Ａ Ｘ  

 オ プ シ ョ ン （ Ｎ ）   サ イ ン 波 入 力  ： Ａ Ｃ ０ .０ ５ Ｖ ～ ２ ０ Ｖ p-p ３ ｋ Ｈ ｚ  Ｍ Ａ Ｘ  

 オ プ シ ョ ン （ Ｎ ４ ）   サ イ ン 波 入 力  ： Ａ Ｃ ０ .０ １ Ｖ ～ ２ ０ Ｖ p-p ３ ｋ Ｈ ｚ  Ｍ Ａ Ｘ  

 入 力 応 答   HI：0.01Hz～10kHz LOW：0.01Hz～50Hz （但し duty５０％時）  

セ  

ン  

サ  

入  

力  

 セ ン サ 電 源   Ｄ Ｃ ＋ １ ２ Ｖ  （ ±１ ０ ％ ）  ６ ０ mA  MAX（ 安 定 化 ） 出 力  

 出 力 形 式  
 上 限 値 お よ び 下 限 値 （ 任 意 に 設 定 ） と 比 較 に よ り 判 定 出 力  

 出 力 幅 は 設 定 値 を 任 意 に 選 択  

 出 力 方 式 （ 標 準 ）   ＮＰＮオープンコレクタ出力２段  最大定格：ＤＣ３０Ｖ ５０mA  

 オ プ シ ョ ン （ Ｐ ２ ）  

 フ ォ ト モ ス リ レ ー 出 力 ２ 段  

   定 格 負 荷 電 流 ： ８ ０ mA  MAX  

   負 荷 電 圧   ： Ａ Ｃ １ ４ ０ Ｖ 、 Ｄ Ｃ ３ ０ Ｖ   MAX  

 出 力 表 示  
 各 警 報 出 力 中 Ｏ Ｕ Ｔ １ 、 Ｏ Ｕ Ｔ ２ Ｌ Ｅ Ｄ ラ ン プ 点 灯  

 （ 積 算 同 期 出 力 機 能 中 は 、 警 報 出 力 と し て の Ｏ Ｕ Ｔ １ は 機 能 停 止 ）  

 出 力 リ セ ッ ト   リ セ ッ ト キ ー お よ び 端 子 台 リ セ ッ ト 入 力  ５ ０ ms以 上 Ｏ Ｎ  

警  

報  

出  

力  

 判 定 出 力 禁 止 時 間  
 電 源 Ｏ Ｎ 時 お よ び リ セ ッ ト 後 、 選 択 さ れ た 時 間 内 は 警 報 出 力 機 能 停 止  

 判 定 出 力 禁 止 時 間 は 設 定 値 を 任 意 に 選 択  

 電 流 出 力  

 オ プ シ ョ ン （ Ａ Ｉ ）  

 Ｄ Ｃ ４ ～ ２ ０ mA  

 負 荷 抵 抗 ５ ０ ０ Ω 以 下  

 電 圧 出 力  

 オ プ シ ョ ン （ Ａ Ｖ ）  

 Ｄ Ｃ １ ～ ５ Ｖ ， ０ ～ ５ Ｖ ， ０ ～ １ ０ Ｖ （ 任 意 に 選 択 ）  

 負 荷 抵 抗 １ kΩ 以 上  

 出 力 精 度   表 示 値 に 対 し ±０ .３ ％ F.S.以 内 （ ２ ３ ℃ ）  

 出 力 温 度 特 性   ±１ ０ ０ ｐ ｐ ｍ ／ ℃  

ア  

ナ  

ロ  

グ  

出  

力  

 出 力 応 答 時 間   約 ４ ０ ms（ ア ナ ロ グ 変 化 が ０ ％ か ら ９ ０ ％ ま で 変 化 す る 時 間 ）  

 禁 止 入 力   選 択 時 、 後 面 端 子 台 Ｏ Ｎ の 間 、 セ ン サ 入 力 を 無 視  
外  

部  

入  

力  
 表 示 ホ ー ル ド 入 力   選 択 時 、 後 面 端 子 台 Ｏ Ｎ の 間 、 現 在 の 計 測 値 を 保 持  

 電 源   Ａ Ｃ ８ ５ ～ ２ ６ ４ Ｖ  ５ ０ ／ ６ ０ Hz（ フ リ ー 電 源 ）  

 オ プ シ ョ ン （ Ｄ Ｃ ）   Ｄ Ｃ １ ２ ～ ２ ４ Ｖ  （ ±１ ０ ％ ）  

 消 費 電 力   Ａ Ｃ タ イ プ ： 約 １ ３ Ｖ Ａ 以 下  ／  Ｄ Ｃ タ イ プ ： 約 ７ Ｗ 以 下  

 デ ー タ バ ッ ク ア ッ プ  
各 モ ー ド 設 定 値 お よ び 積 算 計 測 値 を Ｆ Ｒ Ａ Ｍ に 書 き 込 み  

（ 書 き 換 え 回 数 １ ０ 万 回 以 内 、 約 １ ０ 年 間 保 持 ）  

 使 用 温 湿 度 範 囲   ０ ～ ５ ０ ℃  ３ ０ ～ ８ ０ ％ RH（ 但 し 、 結 露 し な い こ と ）  

そ  

の  

他  

 質 量 ・ 外 形 寸法   約 １ ４ ５ｇ  Ｗ ４ ８ ×Ｈ ４ ８ ×Ｄ １ ０ ７ mm  

 

 



 

 ３ ． 外 形 寸 法 図  

 

 

 外 形 寸 法 図                                                                   図 １  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 パ ネ ル カ ッ ト 寸 法 と 取 り 付 け 間 隔                           図 ２  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ４ ． 指 示 計 （ メ ー タ ） の 取 り 付 け 及 び 端 子 台 配 線 方 法  

 

 指示計指示計指示計指示計（（（（メータメータメータメータ））））のののの取取取取りりりり付付付付けかたけかたけかたけかた  

 

  １ ．                        パ ネ ル カ ッ ト し て 、 前 面よ り 指 示 計  

                             （ メ ー タ ） を 挿 入 して く だ さ い 。  

 

 

 

 

 

 

                                                          図 ３  

 

 

 

  ２ ．                                         背 面 よ り 固 定 具 を ス ラ イ ド させ て 、 本  

                        体 を 固 定 し て く だ さ い 。 この 時 、 固 定  

                        が ゆ る い 場 合 は ビ ス を 少 し締 め て く だ  

                        さ い 。  

 

                                                       線 材 を 取 り 付 け た り外 し た り  

                                                       す る 場 合 は 、 こ の 部分 を ド ラ  

                                                       イ バ ー 等 で 押 し な がら 行 っ て  

                                                       く だ さ い 。  

                                                     （ 固 い 単 芯 線 を 差 し 込む 時 は  

                            押 さ ず に 差 し 込 み 可能 で す 。 ）  

 

 

                                                    線 材    単 線 φ 0.4～ φ 1.2mm 

     図 ４                                                 (A W G 2 6 ～ 1 8 ) 

                                                           撚 線  0.3～ 0.75mm２
 

                                                            (A  W G 2  2  ～ 2 0  ) 

 

    ・ 板 厚 ０ .８ mm～ ４ .０ mm の パネ ル に 取 り 付 け て く だ さ い 。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ５ ． デ ィ ッ プ ス イ ッ チ の 設 定  
 

 

 デ ィ ッ プ ス イ ッ チ （ Ｄ Ｓ Ｗ ） の 設 定 に よ り 入 力 周 波 数 及 び オ ー プ ン コ レ ク タ パ ル ス  

 入 力 、 電 圧 パ ル ス 入 力 の 切 り 換 え が で き ま す 。  

  （（（（ タコゼネタコゼネタコゼネタコゼネ ／／／／ サインサインサインサイン 波波波波     オプションオプションオプションオプション 時時時時 はははは 、、、、 出荷時出荷時出荷時出荷時 のののの 設定設定設定設定 でおでおでおでお 使使使使 いくださいいくださいいくださいいください ））））     

 

                                                                    表 １  
 

１  ２  ３  ４  Ｏ Ｎ  ⇔  Ｏ Ｆ Ｆ  

 入力 周 波 数  ５ ０ Ｈ ｚ 以 下  －  －  －  Ｏ Ｎ  

 入力 周 波 数  １ ０ ｋ Ｈ ｚ 以 下  －  －  －  Ｏ Ｆ Ｆ  

 電圧 パ ル ス 入 力  Ｏ Ｆ Ｆ  Ｏ Ｎ  Ｏ Ｆ Ｆ  －  

 オー プ ン コ レ ク タ 入 力  Ｏ Ｎ  Ｏ Ｎ  Ｏ Ｆ Ｆ  －  

 

 

 

 

 

 タコゼネ／サイン波入力（オプション） Ｏ Ｎ  Ｏ Ｆ Ｆ  Ｏ Ｎ  －  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

黒色が設定側 

 

 

   指 示 計 （ メ ー タ ） 後 面 の 角穴 に デ ィ ッ プ ス イ ッ チ が あ り ま す 。  

 

 

 ６ ． 入 力 回 路 の 構 成  
 

〔１〕パルスセンサ入力 

 ①ＮＰＮオープンコレクタパルス入力                   図５ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ②電圧パルス入力                            図６ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

〔２〕リセット入力                                                        図７ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

〔３〕タコゼネ入力／サイン波入力                                           図８ 
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 ７ ． フ ロ ン ト 部 の 各 名 称 と そ の 機 能  

 

 

                                       図 ９  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ①①①①瞬時計測表示器瞬時計測表示器瞬時計測表示器瞬時計測表示器  

 ②②②②積算計測表示器積算計測表示器積算計測表示器積算計測表示器     
 

   １ ） 計 測 時 に ① （ Ａ ～ Ｄ ） は 瞬 時計 測 値 を 表 示 し 、 ② （ Ｅ ～ Ｉ ） は 積 算 計測 値 を 表 示  

     し ま す 。  
 

   ２ ） モ ー ド 設 定 時 は 次 の 表 示 を しま す 。  

      瞬 時 計 測 表 示 器 （ Ｃ 、 Ｄ ）・ ・ ・ ・ ・ モ ー ド Ｎ ｏ .を 表 示  

      積 算 計 測 表 示 器 （ Ｆ ～ Ｉ ）・ ・ ・ ・ ・ モ ー ド 設 定 値 を 表 示  
 

   ３ ） 警 報 出力（ＯＵＴ１ ,ＯＵＴ２） のプリセッ ト 値 設 定 時 は 次 の 表 示 を しま す 。  

      瞬 時 計 測 表 示 器 （Ｂ～ Ｄ ）・ ・ ・ ・ ・ＯＵＴＮ ｏ .を 表 示  

      積 算 計 測 表 示 器 （ Ｅ ～ Ｉ ）・ ・ ・ ・ ・プリセッ ト 値 を 表 示  
 

   ４ ） 表 示オフセッ ト 値 設 定 （ 積 算計 測 の み の機能 ） 時 は 次 の 表 示 を し ま す。  

      瞬 時 計 測 表 示 器 （Ｂ～ Ｄ ）・ ・ ・ ・ ・ ｏ Ｆ Ｆ を 表 示  

      積 算 計 測 表 示 器 （ Ｅ ～ Ｉ ）・ ・ ・ ・ ・ 表 示オフセッ ト 値 を 表 示  

 

 ③③③③・・・・④④④④警報出力警報出力警報出力警報出力ランプランプランプランプ     
 

   １ ）各警 報 出力（ＯＵＴ１ 、ＯＵＴ２ ） が 出力中 に点灯し ま す 。  
 

   ２ ）同期 パ ル ス 出力時 は 、 出力中にＯＵＴ１ ランプが点灯し ま す 。  

 

 ⑤⑤⑤⑤モードキーモードキーモードキーモードキー     M    
 

   ・各設 定 の呼び出 し 、及び設 定 Ｎｏ ． の切り換え 時 に 使 用 し ま す 。  
 

     １ ）   M   ＋       ２秒以上ＯＮ ・ ・ ・ モ ー ド 設 定 の呼び出 し  

                   （ 設 定 中    M   ＯＮ  →  モ ー ド Ｎ ｏ ．切り換え ） 
 

     ２ ）   M   ２秒以上ＯＮ  ・ ・・ ・ ・ ・ ・ 警 報 出力プリセッ ト 値 設 定 の呼び出 し  

                   （ 設 定 中    M   ＯＮ  →  ＯＵＴＮ ｏ ．切り換え ） 
 

     ３ ）   M   ＋   ∧  ２秒以上ＯＮ ・ ・ ・ 表 示オフセッ ト 値 設 定 の呼び出 し  

 

 ⑥⑥⑥⑥シフトキーシフトキーシフトキーシフトキー          
 

   ・各設 定 中 、点滅表 示 し て い る桁を右へ移 動 さ せ ま す 。  

 

 ⑦⑦⑦⑦アップキーアップキーアップキーアップキー       ∧   
 

   １ ）各設 定 中 、点滅表 示 し て い る数字を 変更し ま す 。 こ のキー を 押 す 度 に１ ずつ数値 が  

     上が り ま す 。  
 

   ２ ） 積 算 計 測 時 でオー バ ー 表 示 を１ ０桁エンドレス に選択さ れ て い る 場 合は 、 こ のキー  

     を 押 し て い る 間 、 積 算オー バー し て い る上位５桁を 表 示 し ま す 。  

 

 ⑧⑧⑧⑧リセットキーリセットキーリセットキーリセットキー    RES   
 

   １ ） 計 測 中 は 積 算 計 測 をリセッ トし ま す 。 （ 瞬 時 計 測 はリセッ ト し ま せん）  

     各警 報 出力も解除し ま す 。  
 

   ２ ）各設 定 中 は 、 設 定 値 を登録し、 計 測 表 示 に戻し ま す 。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ８ ． 端 子 台 の 接 続 方 法  

 

 

                                                                           図 １ ０  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ！     

 

・・・・接続接続接続接続するするするする前前前前のののの注意注意注意注意事項事項事項事項     
 

  １ ） 電 源 入力の確認  

        入力電 圧 仕 様 （ 端 子台ラベル上の Ａ Ｃ ま た は Ｄ Ｃ の黒マーキング） を今一度ご確認く

    だ さ い 。 間違え ま す と 、 本 体 内部 の 保護部 品 などが破損し ま す の でご注意 く だ さ い 。  
 

  ２ ） Ｄ Ｃ 電 源 入力の 場 合  

    誤っ て  ＋  －  を逆に接続した 場 合 、 内 部 の 保護回路が働き逆電流を止め ま す 。  

    こ の 時 は 、接続を 外 し 約 ３ ０秒後に正し い  ＋  －  の接続を し て く だ さい 。  

    正常に 動作し ま す 。  
 

  ３ ）センサの種類に よ り 入 出力の 配線 が異な っ て き ま す の で 、上記（ Ａ ～ Ｄ） の接続図  

    を参照し な が ら 配 線 し て く だ さい 。もし誤っ て 配 線 し ま す とセンサや 入出力回路が  

    破損す る お そ れ が あ り ま す 。  
 

  ４ ） 端 子台に 配 線 す る 時 はリー ド 線を奥ま で確実に 差 し 込んで く だ さ い 。  
 

  ５ ）センサ電源はセンサ以外の用途で使用し ないでください。  
 

  ６ ）センサ電 源 は ６ ０ mA以 下で 使 用し て く だ さ い 。  

 

 



 

 ９ ． 初 期 設 定 値 と 初 期 化  

 

 事 前 に お 客 様から 仕 様 を お伺い し て いる 場 合 は そ の 設 定 に 合わせ て い ま す が 、通常（工場 出  

 荷 時 ） は 下記（ 表 ２ ・ 表 ３ ・ 表 ４ ） の設 定 値 と な っ て い ま す 。  

 

  （ １ ）各モ ー ド の 設 定 値                           表 ２  

モード 初期設定 値 設定メモ 欄 

ＣＤ  Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ 

設定内容  

００  １ ０ ０ ０      瞬 時 計 測 ： 換 算 値 の 設 定  

０１  ３ ０ １ ０      瞬 時 計 測 ： ＥＸＰ値・表示選択・単位・小数点位置の設定 

０２   ０ ２. ０      瞬 時 計 測 ： 表 示 サ ン プ リ ン グ 時 間 の 設 定  

０３    ０ ０      瞬 時 計 測 ： 移 動 平 均 回 数 の 設 定  

０４   ０ ２. ０      瞬 時 計 測 ： オ ー ト ゼ ロ 時 間 の 設 定  

０５  １ ０ ０ ０      積 算 計 測 ： 換 算 値 の 設 定  

０６  ３ ０  ０      積 算 計 測 ： EXP値・オーバー表示・小数点位置の設定 

０７  ０ ０. ０ ５      積 算 計 測 ： 積 算 同 期 パ ル ス 出 力 の 設 定  

０８  ０ ０ ０ ０      警 報 出 力 （ Ｏ Ｕ Ｔ １ ） 設 定  

０９  ０ ０ ０ ０      警 報 出 力 （ Ｏ Ｕ Ｔ ２ ） 設 定  

１０   １ ３ ０      ア ナ ロ グ 出 力 ： 計測選択・出力レンジ・出力桁の設定 

１１  １ ０ ０ ０      ア ナ ロ グ 出 力 ： 最 大 出 力 時 の 表 示 値 の 設 定  

１２  ０ ０ ０ ０      表 示 ブ ラ ン ク ・ リ セ ッ ト 時 間 ・ 外 部 入 力 選 択  

 
 
  （２）各警報出力のプリセット設定値                            表３ 

ＯＵＴ 初期設定 値  設定メモ 欄  

ＢＣＤ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ 

設定内容  

Ｃ＿１ ９ ９ ９ ９ ９       積 算 計 測 ： Ｏ Ｕ Ｔ １ プ リ セ ッ ト 値  

Ｃ＿２ ９ ９ ９ ９ ９       積 算 計 測 ： Ｏ Ｕ Ｔ ２ プ リ セ ッ ト 値  

Ｓ＿１  ９ ９ ９ ９       瞬 時 計 測 ： Ｏ Ｕ Ｔ １ プ リ セ ッ ト 値  

Ｓ＿２  ９ ９ ９ ９       瞬 時 計 測 ： Ｏ Ｕ Ｔ ２ プ リ セ ッ ト 値  

 
 
  （３）表示オフセット設定値（積算計測のみ）                       表４ 

 初期設定 値  設定メモ 欄  

ＢＣＤ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ Ｅ Ｆ Ｇ Ｈ Ｉ 

設定内容  

ｏＦＦ ０ ０ ０ ０ ０       積算 計測 ： 表示 オ フセ ッ ト値  

 

 初期化初期化初期化初期化  

    リセッ トキー を 押 し な が ら 電 源 を投入 す る こ と に よ り初期化を 行 う こ と がで き ま す 。  

   初期化後、各設 定 値 は 表 ２ 、 表 ３、 表 ４ の と お り の 設 定 値 に な り ま す 。  

 

 注意注意注意注意  

   初期化を 行 う と現在の 設 定 値 が すべて初期 設 定 値 と な り ま す の で 、初期化を 行 う 場 合 は  

   予め現在の 設 定 値 の記録を残し てから実行 し て く だ さ い 。  

 

 ※  ノイズ等 で 内 部 のコンピュー タ が暴走し た 場 合 は上記の方法 で初期化を 行い 、希望の 設  

   定 値 に 合わせ 直 し て く だ さ い 。  

 

 

 

 １ ０ ． モ ー ド 設 定 値 の 変 更 の し か た と 各 内 容  

 

    （（（（１１１１））））モードモードモードモード設定設定設定設定ののののキーキーキーキー操作方法操作方法操作方法操作方法     
 

  各モ ー ド を 設 定 す る 時 は 、 下 図 の とお り各キー の操作を 行 っ て く だ さ い 。      
 

操作キー  表示部  操作内容  

 

   Ｍ  ＋     

   

   

           Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

 上 段                ０  ０  

        Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ   Ｉ  

 下 段        １１１１  ０   ０   ０  

  Ｍ   キ ー を 押 し て か ら    キ ー を 同 時 に  

２ 秒 以 上 押 し ま す 。  

 表 示 器 Ｃ ， Ｄ に "０ ０ "が 表 示 さ れ 、 モ ー ド ０ ０  

 が 呼 び 出 さ れ た こ と に な り ま す 。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

          

           Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

 上 段                ０  ０  

        Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ   Ｉ  

 下 段        １ →００００→ ０ → ０  

            └ ─ ─ ─ ─ ← ┘  

 点 滅 表 示 の 位 置 （ 桁 ） を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に １ つ ず つ 右 へ 移 動 し ま す 。  

   

 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

      ∧   

           Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

 上 段                ０  ０  

        Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ   Ｉ  

 下 段        １  １１１１  ０   ０  

 点 滅 表 示 し て い る 数 値 を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に 数 値 が １ ず つ 上 が り ま す 。  

 （ ０ → １ → ・ ・ ・ → ９ → ０ → ・ ・ ・ ）  

 

 

      Ｍ   

           Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

 上 段                ０  １  

        Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ   Ｉ  

 下 段        ３３３３  ０  １  ０  

 モ ー ド No.を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に モ ー ド No.が １ ず つ 上 が っ て い  

 き ま す 。 モ ー ド は 全 部 で １ ２ ま で あ り ま す 。  

 １ ２ ま で 上 が る と ０ ０ に 戻 り ま す 。  

 

 

    Ｒ Ｅ Ｓ   

 
 設 定 値 を 登 録 し ま す 。 各 設 定 が 終 了 し ま し た ら  

 こ の キ ー に て 登 録 し て く だ さ い 。  

 登 録 終 了 後 、 計 測 表 示 へ 戻 り ま す 。  

 

 

 

 

 （（（（２２２２））））モードモードモードモード内容内容内容内容とととと設定値設定値設定値設定値  
 

 モ ー ド No.  瞬時瞬時瞬時瞬時計測計測計測計測：：：：換算値換算値換算値換算値のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

 

                           換算値換算値換算値換算値  ０ ０ ０ １ ～ ９ ９ ９ ９     

                             （ ０ ０ ０ ０ は 設 定 し な い で く だ さ い 。 ） 

 瞬 時 計 測 の 入 力 換 算 器 と し て 働 き ま す 。 こ の 換 算 値 と Ｅ Ｘ Ｐ 値 （ １ ０ の マ イ ナ 

 ス 乗 数 ） を 設 定 す る こ と に よ り 、 １ パ ル ス 当 た り の 倍 率 を 設 定 で き ま す 。 

 Ｅ Ｘ Ｐ 値 （ １ ０ の マ イ ナ ス 乗 数 ） は “ モ ー ド ０ １ ” で 設 定 し ま す 。 

 

 

 

    ０ ０  

 

〔 例 〕  １ パ ル ス 当 た り １ .２ ３ ４ mLの 流 量 セ ン サ を 使 用 し て 瞬 時 流 量 を リ ッ ト ル 

       で 表 示 し た い 場 合 の 設 定 は 下 記 の と お り に な り ま す 。 
 

        １ .２ ３ ４ mL   ０ .０ ０ １ ２ ３ ４L   １ ２ ３ ４  × １ ０ － ６  

 

                    表 示 し た い 値 （ L） に 直 し ま す 
 

                                            換 算 値  Ｅ Ｘ Ｐ 値 （ 乗 数 ） 

                    Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  モ ー ド ０ ０  下 段 
 

                    Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  モ ー ド ０ １  下 段 

 

 
 
 

 モ ー ド No.  瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測：：：：ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値，，，，最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択，，，，単位時間単位時間単位時間単位時間，，，，小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

                                                                                                                小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置    

                              ０ ：     ０    ２ ：  ０ ． ０ ０ 

                              １ ：   ０ ． ０    ３ ： ０ ． ０ ０ ０ 
 

                                                                                                                単位時間単位時間単位時間単位時間    

                              ０ ： 毎 時 

                              １ ： 毎 分 

                              ２ ： 毎 秒 
 

                                                                                                                最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択    

                              ０ ： リ ア ル 表 示 

                              １ ： 下 位 桁 ０ 固 定 

                              ２ ： 下 位 桁 ０ 又 は ５ を 表 示 
 

                                                                                                                ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値（（（（乗数乗数乗数乗数１０１０１０１０－ｎ－ｎ－ｎ－ｎ））））  

                              ｎ ＝ ０ ～ ９ 

 小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置：：：：瞬時 表 示 の 小 数 点 の 位 置 を 設 定 し ま す 。 

    単位時間単位時間単位時間単位時間：：：：瞬時 表 示 の 単 位 時 間 を 設 定 し ま す 。 

          毎 時 ： 現 在 の 入 力 を 毎 時 の 単 位 に 演 算 し て 表 示 し ま す 。 

          毎 分 ： 現 在 の 入 力 を 毎 分 の 単 位 に 演 算 し て 表 示 し ま す 。 

          毎 秒 ： 現 在 の 入 力 を 毎 秒 の 単 位 に 演 算 し て 表 示 し ま す 。 

 最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択最下位桁表示選択：：：：瞬時 表 示 の 最 下 位 桁 （ １ 番 右 桁 ） の 表 示 方 法 を 設 定 し ま す 。 

                “２ ”に 設 定 し た 場 合 、 ０ ～ ４ は ０ 、 ５ ～ ９ は ５ を 表 示 し ま す 。 

                 最 下 位 桁 に チ ラ ツ キ が あ る 場 合 に 使 用 し て く だ さ い 。 

 

 

 

    ０ １  

   

    ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値：：：：１０ の マ イ ナ ス 乗 数 を 設 定 し ま す 。 “ モ ー ド ０ ０ ” の 換 算 値 と 組 み 

          合 わ せ て 設 定 し て く だ さ い 。  

 

 

     １  ０  ０  ０  

         ０  ０  

     ６  ＊  ＊  ＊  

     １  ２  ３  ４  

     ３  ０  １  ０  

         ０  １  



 

 

 モ ー ド No.  瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測：：：：表示表示表示表示サンプリングサンプリングサンプリングサンプリング時間時間時間時間のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 
 

                           表示表示表示表示サンプリングサンプリングサンプリングサンプリング時間時間時間時間    

                             ０ ０ .０ ～ ９ ９.９ 秒 （ 小 数 点 位 置 固 定 ） 

 

 

 

    ０ ２  

  入 力 信 号 を こ の 設 定 さ れ た 時 間 で 計 測 し 、 そ の 平 均 値 を 演 算 表 示 す る も の で す 。

し た が っ て 設 定 さ れ た 時 間 ご と に 平 均 化 し て 更 新 す る こ と に な り ま す 。  

  こ の 設 定 は チラツキチラツキチラツキチラツキ防止防止防止防止や 表示安定表示安定表示安定表示安定に使 用 し て く だ さ い 。  

  尚 、 ０ ０ .０ 秒 と 設 定 し た 場 合 は 平均値平均値平均値平均値ではなくではなくではなくではなく１１１１信号毎信号毎信号毎信号毎に演 算 表 示 を し ま す 。 

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測：：：：移動平均回数移動平均回数移動平均回数移動平均回数のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 
 

                                                                                                            移動平均回数移動平均回数移動平均回数移動平均回数    

                             ０ ０ ～ １ ９ 回 （ ０ ０ は ０ １ と 同 様 に な り ま す ） 

  平均したいパルス数を設定します。例えば０４と設定すると４つのパルスを計測 

 演算し、平均化して表示します。この機能はセンサの１パルス当たりの流量値が 

 正確でない時に効果があります。 

  演算方式は、入力される最新のパルスを１つ取り込んで古いパルスを１つはき出 

 し、移動しながら４つのパルスを計測演算し、平均化して表示します。 
 

    ※※※※このこのこのこの機能機能機能機能はははは、、、、２０２０２０２０ＨｚＨｚＨｚＨｚ以下以下以下以下でででで使用使用使用使用してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。    
 

〔 用 途 例 〕 

 

 

 

 

 

 
 

  例えば、左上図のように４枚の羽根車（被検出体）の取付角度がバラバラであ  

 ったりすると流速が一定でも表示が安定しませんが、移動平均で４と設定します  

 と常に最新のパルスを取り込んで４パルスをシフトしながら演算表示します。  

  また、上図から分かるとおり１パルス入ってくる毎に演算するのですが、表示  

 時間はモード“０２”の表示サンプリング時間の設定にしたがい連動となります。  

 

 ・移動平均と表示サンプリング時間との関係  

  表示サンプリング時間を設定した場合、設定されたサンプリング時間毎に  

  移動平均された最新のデータを表示します。  

 

 

 

    ０ ３  

 

 〔 例 〕 入 力 ４ パ ル ス 毎 に 移 動 平 均 さ せ た い 場 合 は 下 記 の 設 定 に し ま す 。 
 

                      Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

           上 段      

                   Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

           下 段  

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測：：：：オオオオ －－－－トゼロトゼロトゼロトゼロ時間時間時間時間のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 
 

                           オートゼロオートゼロオートゼロオートゼロ時間時間時間時間    

                             ０ ０ .０ ～ ９ ９.９ 秒 （ 小 数 点 位 置 固 定 ） 

                             （ ０ ０ ． ０ は 機 能 停 止 ） 

 

 

 

    ０ ４  

  入 力 信 号 が こ の 設 定 さ れ た 時 間 内 に １ パ ル ス も 入 ら な い 場 合 に 、 瞬 時 表 示 値  

 を"０"に 戻 す 機 能 で す 。  

   ０ ０ .０ 秒 と 設 定 し た 場 合 は 、 こ の 機 能 は 停 止 し 、 信 号 が 入 力 さ れ な く な っ て  

 も 表 示 を 残 し た ま ま に な り ま す の で 注 意 し て く だ さ い 。 

 

 

 

 

 モ ー ド No.  積算計測積算計測積算計測積算計測：：：：換算値換算値換算値換算値のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

 

                           換算値換算値換算値換算値  ０ ０ ０ １ ～ ９ ９ ９ ９     

                             （ ０ ０ ０ ０ は 設 定 し な い で く だ さ い 。 ） 

 

 

 

    ０ ５  

  積 算 計 測 の 入 力 換 算 器 と し て 働 き ま す 。 こ の 換 算 値 と Ｅ Ｘ Ｐ 値 （ １ ０ の マ イ ナ 

 ス 乗 数 ） を 設 定 す る こ と に よ り 、 １ パ ル ス 当 た り の 倍 率 を 設 定 で き ま す 。 

 Ｅ Ｘ Ｐ 値 （ １ ０ の マ イ ナ ス 乗 数 ） は “ モ ー ド ０ ６ ” で 設 定 し ま す 。 

 設 定 方 法 は “ モ ー ド ０ ０ ” （ 瞬 時 計 測 の 換 算 値 設 定 ） と 同 じ で す 。 

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  積算計測積算計測積算計測積算計測：：：：ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値，，，，オーバーオーバーオーバーオーバー表示選択表示選択表示選択表示選択，，，，小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

 

                                                                                                                小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置    

                              ０ ：      ０    ３ ：  ０ ． ０ ０ ０ 

                              １ ：    ０ ． ０    ４ ： ０ ． ０ ０ ０ ０ 

                              ２ ：   ０ ． ０ ０ 
 

                                                                                                                オーバーオーバーオーバーオーバー表示表示表示表示    

                              ０ ： ９ ９ ９ ９ ９ 点 滅 表 示 

                              １ ： ５ 桁 エ ン ド レ ス 表 示 

                              ２ ： １ ０ 桁 エ ン ド レ ス 表 示 
 

                                                                                                                ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値（（（（乗数乗数乗数乗数１０１０１０１０－ｎ－ｎ－ｎ－ｎ））））    

                              ｎ ＝ ０ ～ ９ 

 小数点位置小数点位置小数点位置小数点位置：積算表示の小数点位置を設定します。 

 オーバーオーバーオーバーオーバー表示表示表示表示：：：：表示 値 が "９ ９ ９ ９ ９ " を こ え た 時 の 処 置 方 法 を 選 択 し ま す 。 
 

   ００００：：：：９９９９９９９９９９９９９９９９９９９９点滅表示点滅表示点滅表示点滅表示    

                 ０か ら カ ウ ン ト し 、 積 算 値 が ９ ９ ９ ９ ９ を こ え た 場 合 、 点 滅 表 示 を し ま す 。  

     （ ※ 積 算 同 期 パ ル ス 出 力 は ９ ９ ９ ９ ９ を こ え て も 出 力 し 続 け ま す 。 ） 
 

         １１１１：：：：５５５５桁桁桁桁エンドレスエンドレスエンドレスエンドレス表示表示表示表示    

     エ ン ド レ ス で 表 示 し ま す 。 積 算 値 が ５ 桁 （ ９ ９ ９ ９ ９ ） を オ ー バ ー す る と 

    表 示 は ０ ０ ０ ０ ０ ． と な り 、 続 け て カ ウ ン ト ア ッ プ し ま す 。 

    オ ー バ ー 表 示 の 認 識 と し て 、 最 下 位 桁 （ １ 番 右 桁 ） の 小 数 点 が 点 滅 し ま す 。  

     （ ※ ９ ９ ９ ９ ９ を オ ー バ ー し て も 警 報 出 力 、 ア ナ ロ グ 出 力 は 解 除 さ れ ま せ ん 。 ）  
 

  ２２２２：：：：１０１０１０１０桁桁桁桁エンドレスエンドレスエンドレスエンドレス表示表示表示表示  

       エ ン ド レ ス で 表 示 し ま す 。 積 算 値 が ５ 桁 （ ９ ９ ９ ９ ９ ） を オ ー バ ー す る と 

     表 示 は ０ ０ ０ ０ ０ ． と な り 、 続 け て カ ウ ン ト ア ッ プ し ま す 。 

（ 最 下 位 桁 （ １ 番 右 桁 ） の 小 数 点 が 点 滅 し ５ 桁 オ ー バ ー を 知 ら せ ま す 。 ） 

オ ー バ ー し た ６ 桁 目 以 上 は ア ッ プ キ ー を 押 し て い る 間 表 示 し ま す 。 

上 位 ５ 桁 が オ ー バ ー （ １ ０ 桁 オ ー バ ー ） す る と ０ ０ ０ ０ ０ ． と な り 続 け て 

カ ウ ン ト ア ッ プ し ま す 。 

    （ ※ 5桁 及 び 10桁 オ ー バ ー し て も 警 報 出 力 、 ア ナ ロ グ 出 力 は 解 除 さ れ ま せ ん 。 ）  

 

           【１０桁オーバー表示 】 

        ＜上位５桁＞  ＜下位５桁＞ 

         ９９９９９    ９９９９９． 

           ↓       ↓ 

         ０００００．   ０００００． 

         アップキーONで表示     通常表示 

 

 

 

    ０ ６  

 ＥＸＰＥＸＰＥＸＰＥＸＰ値値値値：：：：１０ の マ イ ナ ス 乗 数 を 設 定 し ま す 。 “ モ ー ド ０ ５ ” の 換 算 値 と 組 み 

           合 わ せ て 設 定 し て く だ さ い 。  

 

 

 

       ０  ２ ． ０  

         ０  ２  

       ０  ２ ． ０  

         ０  ４  

     １  ０  ０  ０  

         ０  ５  

     ３  ０    ０  

         ０  ６  

         ０  ０  

         ０  ３  

         ０  ４  

         ０  ３  

入力パルス 

移動平均 

１回目 

２回目 

３回目 

信号出力 
検出部 

FLOW 



 

 

 モ ー ド No.  積算計測積算計測積算計測積算計測：：：：積算同期積算同期積算同期積算同期パルスパルスパルスパルス出力設定出力設定出力設定出力設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

 

                           パルスパルスパルスパルス出力幅出力幅出力幅出力幅のののの設定設定設定設定    

                             ０ .０ １ ～ １.９ ９ 秒 （ ０ .０ ０ は ２ 秒 ） 
 

                  出力桁選択出力桁選択出力桁選択出力桁選択    

                    ０ ： 機 能 停 止        ３ ： ３ 桁 目 （ Ｇ ） 

                    １ ： １ 桁 目 （ Ｉ ）     ４ ： ４ 桁 目 （ Ｆ ） 

                    ２ ： ２ 桁 目 （ Ｈ ）     ５ ： ５ 桁 目 （ Ｅ ） 

 

     ※ 積 算 同 期 パ ル ス は Ｏ ＵＴ１ よ り 出 力 さ れ ま す の で こ の 機 能 を 使 用 し た 

       場 合 は警報出 力 と し て の Ｏ ＵＴ１ の 機 能 は 停 止 し ま す 。 

 パルスパルスパルスパルス出力幅出力幅出力幅出力幅：：：：積算 同 期 パ ル ス の 出 力幅を 設 定 し ま す 。  

 出力桁出力桁出力桁出力桁：：：：どの 桁 の 表 示 が 変 わ っ た 時 パ ル ス を 出 力 す る か を 設 定 し ま す 。  

 

 

 

    ０７  

 

 ※ パ ル ス 同 期 出 力幅は 出 力 桁 の 表 示 が 変 わ る ご と に 更 新 さ れ ま す の で 、 出 力 表 示 

  の 変 わ る 時 間 よ り も長く 設 定 さ れ ま す と 出 力 が 連 続 し て 出 ま す の で 注 意 し て 

  く だ さ い 。 

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  ＯＵＴＯＵＴＯＵＴＯＵＴ１１１１：：：：警報出力設定警報出力設定警報出力設定警報出力設定  

 

 

  ※ モ ー ド ０７の 積 算 同 期 パ ル ス 出 力 で「機 能 停 止」以外を 選 択 し た 場 合 、OUT1 

   は 積 算 同 期 パ ル ス 出 力 と し て 機 能 し ま す 。警報出 力 と し て 使 用 す る 場 合 は 

   モ ー ド ０７の 積 算 同 期 パ ル ス 出 力 で「機 能 停 止」を 選 択 し て く だ さ い 。 

 
 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

    

                                                                                                            出力出力出力出力モードモードモードモード    （２ ～ ９ は １ ショッ ト 出 力 ）     

                             ０ ：比較  

                             １ ：保持  

                             ２ ：  １ ０ｍｓ  

                             ３ ：  ２ ０ｍｓ  

                             ４ ：  ５ ０ｍｓ  

                             ５ ： １ ０ ０ｍｓ  

                             ６ ： ２ ５ ０ｍｓ  

                             ７： ５ ０ ０ｍｓ  

                             ８： １ｓｅｃ  

                             ９ ： ２ｓｅｃ  
 

                                                                                                            上下限選択上下限選択上下限選択上下限選択    

                             ０ ： 上限  

                             １ ： 下限  
 

                                                                                                            出力選択出力選択出力選択出力選択    

                             ０ ： 出 力 し な い 

                             １ ： 瞬 時 計 測 

                             ２ ： 積 算 計 測 
 

                                                                                                            判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間  

                             ０ ：  ０ 秒 （即）  ５ ：  ８秒 

                             １ ：  １ 秒     ６ ： １ ０ 秒 

                             ２ ：  ２ 秒     ７： ２ ０ 秒 

                             ３ ：  ３ 秒     ８： ３ ０ 秒 

                             ４ ：  ６ 秒     ９ ： ６ ０ 秒 

 

 

 

   ０８  

 出力出力出力出力モードモードモードモード：：：：警報出 力 の 出 力 時 間 を 設 定 し ま す 。  

   ００００：：：：比較比較比較比較・・・表 示 値 が 上限・ 下限の 設 定 値 （ プ リ セ ッ ト 値 ） を こ え た 時 に  

                 出 力 し ま す 。元に 戻 る と 出 力 Ｏ Ｆ Ｆ と な り ま す 。  

   １１１１：：：：保持保持保持保持・・・表 示 値 が 上限・ 下限の 設 定 値 （ プ リ セ ッ ト 値 ） を こ え た 時 に  

                 出 力 し ま す 。 １ 度 出 力 す る と リ セ ッ ト す る ま で保持し ま す 。  

   ２２２２～～～～９９９９：：：：１１１１ショットショットショットショット・・・表 示 値 が 上限・ 下限の 設 定 値 （ プ リ セ ッ ト 値 ） を  

                           こ え た 時 に 設 定 さ れ た幅の パ ル ス を １ 回 出 力 し ま す 。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    上下限選択上下限選択上下限選択上下限選択：：：：表示 値 が 設 定 値 （ プ リ セ ッ ト 値 ） よ り も 上限で 出 力 す る か 、 下限で 

            出 力 す る か を 設 定 し ま す 。  

 
    出力選択出力選択出力選択出力選択：：：：警報出 力 の 機 能 を 瞬 時 計 測 時 に 使 用 す る か 、 積 算 計 測 時 に 使 用 す る か を 

          設 定 し ま す 。 出 力 し な い に 設 定 す る と 機 能 は 停 止 し ま す 。  

    判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間：：：：電源投入 後 、及び リ セ ッ ト 後 か ら何秒 後 に警報出 力 を 機 能 さ 

                 せ る か を 設 定 し ま す 。  

 
   

 

 〔 例 〕電源投入 後 、 ３ 秒 後 に警報出 力 を 瞬 時 計 測 で 表 示 値 が プ リ セ ッ ト 値 よ り も 

      上限で保持出 力 し た い 場 合 の 設 定 は 、 下 記 の よ う に な り ま す 。 
 

                      Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

           上 段      

                   Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

           下 段  

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  ＯＵＴＯＵＴＯＵＴＯＵＴ２２２２：：：：警報出力設定警報出力設定警報出力設定警報出力設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

    

                                                                                                            出力出力出力出力モードモードモードモード    （２ ～ ９ は １ ショッ ト 出 力 ）     

                             ０ ：比較  

                             １ ：保持  

                             ２ ：  １ ０ｍｓ  

                             ３ ：  ２ ０ｍｓ  

                             ４ ：  ５ ０ｍｓ  

                             ５ ： １ ０ ０ｍｓ  

                             ６ ： ２ ５ ０ｍｓ  

                             ７： ５ ０ ０ｍｓ  

                             ８： ２ ５ ０ｍｓ（ 積 算 計 測 時 の み ０復帰動作） 

                             ９ ： ５ ０ ０ｍｓ（ 積 算 計 測 時 の み ０復帰動作） 
 

                                                                                                            上下限選択上下限選択上下限選択上下限選択    

                             ０ ： 上限  

                             １ ： 下限  
 

                                                                                                            出力選択出力選択出力選択出力選択    

                             ０ ： 出 力 し な い 

                             １ ： 瞬 時 計 測 

                             ２ ： 積 算 計 測 
 

                                                                                                            判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間判定出力禁止時間  

                             ０ ：  ０ 秒 （即）  ５ ：  ８秒 

                             １ ：  １ 秒     ６ ： １ ０ 秒 

                             ２ ：  ２ 秒     ７： ２ ０ 秒 

                             ３ ：  ３ 秒     ８： ３ ０ 秒 

                             ４ ：  ６ 秒     ９ ： ６ ０ 秒 

 

  各 設 定 は “ モ ー ド ０８” （警報出 力 Ｏ ＵＴ１ ） と 同 様 で す 。 

 

 

 

    ０ ９  

  ００００復帰復帰復帰復帰動作動作動作動作・・ ・ 表 示 値 が 上限の 設 定 値 （ プ リ セ ッ ト 値 ） を こ え た 時 に 、  

          設 定 さ れ た幅の パ ル ス を 出 力 し 、 表 示 を オ フ セ ッ ト  

          値 に 戻 し ま す 。 
 

  ※ １  ０復帰動作は 上限で の み 動作し ま す 。 （ 下限の 場 合 は １ シ ョ ッ ト の み で す ）  

  ※ ２  プ リセ ット値 は 表 示 オ フ セ ッ ト 値 よ り も必ず大き い 値 を 設 定 し て く だ さ い 。  

  ※ ３  計 測 を始める前に必ず １ 度 リ セ ッ ト し て く だ さ い 。  

  ※ ４  瞬 時 計 測 で は １ ショッ ト 出 力 の み で ０復帰は い た し ま せ ん 。  

 

 

     ０  ０ ． ０  ５  

         ０  ７  

     ０  ０  ０  ０  

         ０  ９  

     ０  ０  ０  ０  

         ０  ８  

     ３  １  ０  １  

         ０  ８  



 

 

 モ ー ド No.  アナログアナログアナログアナログ出力選択出力選択出力選択出力選択  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 
 

                                                                                                            表示桁選択表示桁選択表示桁選択表示桁選択（（（（積算計測時積算計測時積算計測時積算計測時のみのみのみのみ設定設定設定設定））））    

                             ０ ： 表 示 右 ４ 桁    １ ： 表 示 左 ４ 桁 
 

                                                                                            出力出力出力出力レンジレンジレンジレンジ    

                        ０ ： ４ ～ ２ ０ mA   ２ ： ０ ～  ５Ｖ  

                        １ ： １ ～  ５Ｖ    ３ ： ０ ～ １ ０Ｖ  
    

                   瞬時瞬時瞬時瞬時／／／／積算積算積算積算のののの選択選択選択選択    

                     ０ ： 瞬 時 計 測 （ リ ア ル タ イム） 

                     １ ： 瞬 時 計 測 （ 表 示 サ ン プ リ ン グ 時 間 と 同 期 ） 

                     ２ ： 積 算 計 測 

 表示桁選択表示桁選択表示桁選択表示桁選択：：：：積 算 計 測 時 ど の 表 示 ４ 桁 に 対 し て 比 較 出 力 す る か を 設 定 し ま す 。  

 

 

 

                      右 ４ 桁 

                    左 ４ 桁 

 出力出力出力出力レンジレンジレンジレンジ：：：：アナログ 出 力 （電圧ま た は電流 ） の レ ンジを 設 定 し ま す 。  

   ※電 流出 力か ら電 圧出 力、 電圧 出力 から 電流 出力 に設 定す ると きは 内部 のス イッ チを 切り 換  

   えな けれ ばな らな いの で、"ア ナロ グ出 力の 調整 のし かた" を 参照 して くだ さい 。  

 

 

 

    １ ０ 

 

 瞬時瞬時瞬時瞬時／／／／積算積算積算積算のののの選択選択選択選択：：：：どちら の 表 示 値 に対し 出 力 す る か を 選 択 し ま す 。 

   ００００：：：：瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測（（（（リアルタイムリアルタイムリアルタイムリアルタイム））））  

      瞬 時 計 測 に対し て リ ア ル タ イムで 出 力 し ま す 。 

※ 瞬 時 計 測 （ リ ア ル タ イム） で の 出 力精度 （±0 .3%F .S .以 内 ） 

保証は 、3KHz max と な り ま す 。 

   １１１１：：：：瞬時計測瞬時計測瞬時計測瞬時計測（（（（表示表示表示表示サンプリングサンプリングサンプリングサンプリング時間時間時間時間とととと同期同期同期同期））））  

      瞬 時 計 測 の 表 示 サ ン プ リ ン グ 時 間 に 同 期 し て 出 力 し ま す 。  

   ２２２２：：：：積算計測積算計測積算計測積算計測  

      積 算 表 示 値 に対し て リ ア ル タ イムで 出 力 し ま す 。  

 

 
 
 
 
 
 

 モ ー ド No.  アナログアナログアナログアナログ最大出力時最大出力時最大出力時最大出力時のののの表示値表示値表示値表示値のののの設定設定設定設定  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 
 

                                                                                                            表示値表示値表示値表示値    ０ ０ ０ １ ～ ９ ９ ９ ９     

                           （ ０ ０ ０ ０ は 設 定 し な い で く だ さ い ）  

 ア ナログ 出 力 値 が 最大の 時 の 表 示 値 を 設 定 し ま す 。 

 表示 ４桁 が“500 .0” でも“50 .00” で も小 数点 を無 視し た４ 桁を 設定 して くだ さい 。  

 

 

 

    １ １  

 

〔 例 〕  ア ナログ 出 力 を レ ンジＤ Ｃ ０ ～ ５Ｖで 、 瞬 時 表 示 値 に 同 期 し て  

    出 力 し 、 表 示 値 が ５ ０ ０ ． ０ に な っ た 時 に 出 力 を 最大（ ５Ｖ） に  

    し た い 場 合 の 設 定 は 下 記 の よ う に な り ま す 。 
 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド １ ０ 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段                       Ｇ ： １ （ 瞬 時 表 示 値 に対し て 同 期 出 力 ） 

                            Ｈ ： ２ （電圧出 力  Ｄ Ｃ ０ ～ ５Ｖ） 

                            Ｉ ： ０ （ こ の 設 定 は 瞬 時 の 場 合 、 関 係 な し ） 
 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド １ １ 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段                      Ｆ ～ Ｉ （ 最大出 力 時 の 表 示 値 を ５ ０ ０ ０ ） 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 モ ー ド No.     表示表示表示表示ブランクブランクブランクブランク選択選択選択選択、、、、リセットリセットリセットリセット時間選択時間選択時間選択時間選択、、、、外部入力選択外部入力選択外部入力選択外部入力選択  

 

            Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ 

  上 段                      モ ー ド Ｎ ｏ ． 

         Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ 

  下 段 
 

                                                                                                            外部入力選択外部入力選択外部入力選択外部入力選択    

                             ０ ：禁止 入 力    １ ：ホー ル ド 入 力 

                                                                                            リセットリセットリセットリセット時間時間時間時間    

                        ０ ： ２ 秒    １：即（ Ｏ Ｎ エ ッジ） 

                                                                            積算表示積算表示積算表示積算表示    

                    ０ ：ブラ ンクに し な い   １ ：ブラ ンクに す る 

                                                                瞬時表示瞬時表示瞬時表示瞬時表示  

                 ０ ：ブラ ンクに し な い    １ ：ブラ ンクに す る 

 外部入力選択外部入力選択外部入力選択外部入力選択：：：：端子台５ 番 、 ６ 番 間  

   ００００：：：：禁止入力禁止入力禁止入力禁止入力・・ ・ ・ ・ こ の 入 力 が 入 る と セ ン サ の 入 力 を 一 切 受 け 付 け ま せ ん 。  

   １１１１：：：：ホールドホールドホールドホールド入力入力入力入力・・ ・ 現 在 の 表 示 を保持し 点 滅 表 示 さ せ ま す 。  

                       内 部 で は 計 測 演 算 さ れ て い ま す 。  

 リセットリセットリセットリセット時間時間時間時間：：：：前面リ セ ッ ト キ ー 動作に つ い て の 設 定 を し ま す 。  

  ００００：：：：２２２２秒秒秒秒・ ・ ・ リ セ ッ ト キ ー を ２ 秒 以 上 押 し た 後 、 計 測 を リ セ ッ ト し ま す 。  

  １１１１：：：：即即即即・・ ・ ・ リ セ ッ ト キ ー が 押 さ れ た と き に 、 計 測 を リ セ ッ ト し ま す 。 
 

  ※ １  外部 リ セ ッ ト 入 力 は 、 こ の 設 定 に 関 係 な く即リ セ ッ ト で す 。  

  ※ ２  リ セ ッ ト は 積 算 計 測 の リ セ ッ ト 、 お よ び 各警報出 力解除を 

     行い ま す 。  

  ※ ３  瞬 時 計 測 は リ セ ッ ト し ま せ ん 。  

 積算表示積算表示積算表示積算表示ブランクブランクブランクブランク：：：：  

  計 測 時 に 積 算 の 計 測 値 を 表 示 す る か し な い か を 設 定 し ま す 。 表 示ブラ ンク  

  す る に 設 定 し た 場 合 は 、 積 算 表 示 、 お よ び 積 算 計 測 に 関 係 す る 各 ラ ン プ が 

  点灯し ま せ ん 。  

 

 

 

    １ ２ 

 

 瞬時表示瞬時表示瞬時表示瞬時表示ブランクブランクブランクブランク：：：：  

  計 測 時 に 瞬 時 の 計 測 値 を 表 示 す る か し な い か を 設 定 し ま す 。 表 示ブラ ンク  

  す る に 設 定 し た 場 合 は 、 瞬 時 表 示 、 お よ び 瞬 時 計 測 に 関 係 す る 各 ラ ン プ が 

  点灯し ま せ ん 。  

 

 

 

 

 

 

 

 １１．警報プリセット値設定の呼び出しかたと変更のしかた  

 

  警報出 力 時 の 上限及び 下限の プ リ セ ッ ト 値 （ 設 定 値 ） を 設 定 し ま す 。  

  設 定範囲は 、 積 算 計 測 （ ０ ～ ９ ９ ９ ９ ９ ） 、 瞬 時 計 測 （ ０ ～ ９ ９ ９ ９ ） と な っ て い ま す 。  
 

操作キー  表 示 部  操 作 手 順  

   キ ー を ２ 秒 以 上 押 し ま す 。  
 

      Ｍ   

          Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

   上 段           Ｃ  ＿  １  

      Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

  下 段   ９９９９  ９  ９  ９  ９  

 表 示 器 Ｂ ～ Ｄ に “ Ｃ＿１ ” と 表 示 さ れ  

 積 算 計 測 時 の Ｏ ＵＴ１ の プ リ セ ッ ト 値  

 設 定 と な り ま す 。  

 

 

         

       Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

   上 段           Ｃ  ＿  １  

     Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

   下 段  ９ →９９９９→ ９ → ９ → ９  

         └ ─ ─ ─ ─ ─ ─ ← ┘  

 点 滅 表 示 の 位 置 を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に １ つ ず つ 右 へ 移 動 し 

ま す 。  

   

 

      ∧   

 上 段     Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

                 Ｃ  ＿  １  

 下 段    Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

        9 ００００  ９  ９  ９  

 点 滅 表 示 し て い る 数 値 を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に 数 値 が １ ず つ 上 が り 

 ま す 。 

 （ ０ → １ → ・ ・ ・ → ９ → ０ → ・ ・ ・ ）  

 

 

 

 Ｍ  

     ０  ０  ０  ０  

         １  ２  

     １  ０  ０  ０  

         １  １  

       １  ２  ０  

         １  ０  

     ５  ０  ０  ０  

         １  １  

       １  ３  ０  

         １  ０  



 

 
 

   

     Ｍ   

 上 段     Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

                 Ｃ  ＿  ２  

 下 段    Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

        ９９９９  ９  ９  ９  ９  

 Ｏ ＵＴ＿Ｎ ｏ ． を 変 更 し ま す 。  

    ┌→ Ｃ＿１ → Ｃ＿２ →┐  

    └←Ｓ＿２←Ｓ＿１←┘  

 ・ Ｃ＿１ 、 Ｃ＿２  積 算 計 測  

 ・Ｓ＿１ 、Ｓ＿２  瞬 時 計 測  

 

   

    Ｒ Ｅ Ｓ   

   

   

     

 設 定 値 を 登 録 し ま す 。 各 設 定 が 終 了  

 し ま し た ら 、 こ の キ ー に て 登 録 し て  

 く だ さ い 。 登 録 終 了 後 、 計 測 表 示 に  

 戻 り ま す 。  

 

 

 

 （（（（注意注意注意注意１１１１））））この 警 報 出 力 を 瞬 時 計 測 、積 算 計 測 ど ち ら で 使 用 す る か の 選 択 は “モ ー ド ０ ８ ”  

      及 び “ モ ー ド ０ ９ ” で 行 って く だ さ い 。  

 （（（（注意注意注意注意２２２２））））小数 点 は 、 瞬 時 計 測 は “ モー ド ０ １ ” で 、 積 算 計 測 は “ モ ー ド ０ ６” で 設 定 し た  

      位 置 に 連 動 し て 表 示 さ れ ます 。  

 

 

 

 

 １２．表示オフセット値の呼び出しかたと変更のしかた  

 

 リ セ ッ ト が か か っ た と き の 積 算 表 示 値 を 設 定 し ま す 。 例 え ば 、 オ フ セ ッ ト 値 を  "０ １ ０ ０ ０ "

 と 設 定 し た 場 合 、 リ セ ッ ト が か か る と 表 示 は  "１ ０ ０ ０ " と な り 、 積 算 計 測 は  "１ ０ ０ ０ " か

ら 行 い ま す 。 計 測 を  "０ " か ら 行 い た い と き は 、 オ フ セ ッ ト 値 を  "０ ０ ０ ０ ０ " と 設 定 し て く

だ さ い 。 表 示 の オ フ セ ッ ト 値 の 設 定 方 法は 下 記 の と お り で す 。  

 設 定 範 囲 は ０ ～ ９ ９ ９ ９ ９ で す 。 積 算計 測 の み の 機 能 で す 。  

 
 

操作キー  表 示 部  操 作 手 順  

   

  Ｍ   ＋   ∧   

   

        Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

  上 段      ｏ  Ｆ  Ｆ  

       Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

  下 段   ００００  ０  ０  ０  ０  

  Ｍ   キ ー を 押 し て か ら  ∧  キ ー を 同 時  

 に ２ 秒 以 上 押 し ま す 。 表 示 器 Ｂ ～ Ｄ に  

 ｏ Ｆ Ｆ と 表 示 さ れ 表 示 器 Ｅ ～ Ｉ に 現 在  

 の 設 定 値 が 表 示 さ れ ま す 。  

 

 

         

   

       Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

   上 段           ｏ  Ｆ  Ｆ  

     Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

  下 段  ０ →００００→ ０ → ０ → ０  

         └ ─ ─ ─ ─ ─ ─ ← ┘  

 点 滅 表 示 の 位 置 を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に １ つ ず つ 右 へ 移 動 し  

 ま す 。  

   

      ∧   

       Ａ  Ｂ  Ｃ  Ｄ  

  上 段          ｏ  Ｆ  Ｆ  

      Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

  下 段   ０  １１１１  ０  ０  ０  

 点 滅 表 示 し て い る 数 値 を 変 更 し ま す 。  

 １ 度 押 す ご と に 数 値 が １ ず つ 上 が り  

 ま す 。  

 （ ０ → １ → ・ ・ ・ → ９ → ０ → ・ ・ ・ ）  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    Ｒ Ｅ Ｓ   

 
 設 定 値 を 登 録 し ま す 。 設 定 終 了 後 、  

 こ の キ ー に て 登 録 し て く だ さ い 。  

 登 録 終 了 後 、 計 測 表 示 に 戻 り ま す 。  

 （但し 、 こ の オ フ セ ッ ト 値 は 表 示 さ れ  

 ま せ ん 。 ）  

 

 
 
 

 

    Ｒ Ｅ Ｓ   

 

       Ｅ  Ｆ  Ｇ  Ｈ  Ｉ  

  下 段       １  ０  ０  ０  

 オ フ セ ッ ト 値 の 登 録 終 了 後 、 こ の キ ー  

 を 押 す と 設 定 さ れ た オ フ セ ッ ト 値 が  

 表 示 さ れ ま す 。次の 積 算 計 測 は こ の 表  

 示 （ 設 定 ） 値 か ら行い ま す 。  

 

 

  （（（（注意注意注意注意１１１１））））表示 値 の 小 数 点 位 置 は “モ ー ド ０ ６ ” と 連 動 さ れ て い ま す 。  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 １３．アナログ出力の調整のしかた  

 

    おおおお客様客様客様客様のののの仕様仕様仕様仕様にににに合合合合わせてわせてわせてわせて設定設定設定設定されていますがされていますがされていますがされていますが、、、、アナログアナログアナログアナログ出力電圧出力電圧出力電圧出力電圧／／／／電流電流電流電流をををを変更変更変更変更させるさせるさせるさせる場合場合場合場合はははは、、、、  

    下記下記下記下記のののの手順手順手順手順にしたがってにしたがってにしたがってにしたがって変更変更変更変更してくださいしてくださいしてくださいしてください。。。。  

（ ※ 電 圧 出 力 （ Ａ Ｖ ） タ イ プ ⇔ 電 流 出 力（ Ａ Ｉ ） タ イ プ を 変 更 し な い 場 合 は 手 順④ か ら 操 作 を  

 行 っ て く だ さ い 。 ）  

 

  ①  フ ロ ン ト 部 左 右 の 引 っ か か り を 押し 外 し 、 内 部 の 基 板 を 引 き 出 し て く だ さい 。  

  ②  ス イ ッ チ を 切 り 換 え ま す 。 [上側が電圧出力（ＡＶタイプ）／下側が電流出力（ＡＩタイプ）] 

  ③  基 板 を ケ ー ス 本 体 に 入 れ て く だ さい 。  

  ④    M  キ ー を 押 し な が ら 電 源 を 入 れ 、 テ ス ト モ ー ド に し ま す 。  

  ⑤    M  キ ー を 押 し て い き 、 ア ナ ロ グ 出 力 テ ス ト  "ｄ Ａ １ " に 合 わ せ ま す 。  

  ⑥  以 下 の 数 値 に な る よ う に そ れ ぞ れゼ ロ ボ リ ュ ー ム 、 ス パ ン ボ リ ュ ー ム を 数回 繰 り 返 し  

    調 整 し て く だ さ い 。 （ 調 整 は 必 ずゼ ロ ボ リ ュ ー ム か ら 行 っ て く だ さ い 。 ）  

 

     電 圧 出 力 の 場 合  

   表示値     電圧値   
 

     ００       ０Ｖ     ゼロボリュームを回してください。  

 

   １００     １０Ｖ     スパンボリュームを回してください。  

 

 

     電 流 出 力 の 場 合  

  表示値    電流値   
 

   ２０     ４ｍＡ    ゼロボリュームを回してください。  

 

  １００    ２０ｍＡ    スパンボリュームを回してください。  

 

 

  ⑦  電 源 を 再 度 入 れ 直 し て 、 “ モ ード １ ０ ” の 出 力 レ ン ジ を 設 定 し て く だ さい 。  

 

 

                                      図 １ １  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ユーアイニクス株式会社  

 

                本         社 ： 〒 593-8311 大 阪 府 堺 市 西 区 上 １ ２ ３ － １  

                              TEL 072-274-6001 FAX 072-274-6005  

               東 京 営 業 所                ： TEL 03-5256-8311 FAX 03-5256-8312  

 

※※※※     改良改良改良改良 のためのためのためのため 、、、、 仕様等仕様等仕様等仕様等 はははは 予告無予告無予告無予告無 くくくく 変更変更変更変更 するするするする 場合場合場合場合 がありますのでがありますのでがありますのでがありますので 予予予予 めごめごめごめご 了承了承了承了承 くださいくださいくださいください 。。。。     

    

 


